LA TECHNIQUE DE CONVOYAGE
JUST-IN-TIME




Le succes se mesure souvent en termes d'efficacité et de rapidité : pour les clients de Robotunits, cela signifie avoir
toujours une longueur d'avance en termes de délais de livraison, de temps de conception et de montage.

Il est tout aussi remarquable que notre technique de convoyage s'intégre parfaitement dans un systeme modulaire
d'automatisation complet.

Avec tous les avantages qui rendent Robotunits si unique : une grande variété, les plus hauts standards techniques
ainsi qu'un énorme potentiel d'économies lors de la conception et du montage. Bien entendu, nous réalisons égale-
ment pour vous, a tout moment, des produits sur mesure en dehors des dimensions standards.

Délais de livraison impressionnants

Longueur par largeur sur mesure

Choix du type et de la position de I'entrainement

Vitesse

Variantes de renvoi

Choix individuel des bandes

Intégration avec systeme

P RN 3 M

@ Gain de temps et d'argent
@ Sécurité

ROBOTUNITS®



Latechnique de convoyage just-in-time

Convoyeur a bande Page 10
Convoyeur a bande Convoyeur a bande Convoyeur a bande Support pour C4N Support pour C8N
40 50 80 et C5N et C8M
C4N % C5N C8N C4F ; C8F
Page 12 Page 14 Page 16 Page 18 Page 19

Convoyeur a bande modulaire Page 20
Convoyeur a bande Convoyeur a bande Support pour C8N
modulaire droit modulaire courbe et C8M

C8M C8MC C8F

=

Page 22 Page 24 Page 19 L
Convoyeur a courroie crantee Page 26
Convoyeur a courroie Convoyeur a courroie Support pour C4T Support pour C8T
crantée 40 crantée 80 C4G : C8G
CAT C8T

Page 28 Page 30 Page 32 ‘ Page 33
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Latechnique de convoyage just-in-time

Convoyeur a rouleaux motorisés

Page 34

Convoyeur a
rouleaux motorisés
droit

R5S

Page 38

Unité de transfert a
90°, type 50
R5T0050

Page 42

Support pour
convoyeur droit
R5F

Convoyeur a rou-
leaux obliques
R5A

Unité de transfert a
90°, type 100
R5T0100

Page 43 '

Support pour
convoyeur courbe
R5K

Convoyeur a
rouleaux motorisés
convergent

Page 40

Unité rotative avec
convoyeur a rou-
leaux

Page 44

Y

Convoyeur a

rouleaux motorisés
courbe
R5C

Page 41

Module de dérivation
R5D

Elévateur avec
convoyeur a
rouleaux

R5L

Page 46

. 1
Page 47 Page 47 -
Convoyeur a rouleaux sans entrainement Page 48
Convoyeur droit a Support pour
rouleaux gravitaires convoyeur incliné
R5G R5Z
Page 48 Page 49
Guidage latéral Page 51
Socle du guidage Support pour Clip de fixation pour Embout du guidage Guidage latéral en
latéral guidage latéral ' guidage latéral latéral plastique
COP4561 ‘ C0_900_ | COP4570 COP4590 COL4590
Page 52 ‘D Page 53 = Page 54 Page 54 Page 55

Apercu des accessoires de technique de convoyage

Page 146
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Types d'entrainement du convoyeur a bande C4N

Entrainement en téte direct (page 13)

Types d'entrainement du convoyeur a bande C5N

Entrainement en téte direct
(page 15)

Entrainement de téte avec courroie
(page 14)

Lame a sabre (page 14/1 5)/

Entrainement central avec courroie
(page 15)
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Types d'entrainement du convoyeur a bande C8N

Entrainement en téte direct

(page 17)

Lame a sabre (page 16/17) /

ROBOTUNITS

- Entrainement en téte avec courroie
) (page 16)

Entrainement central avec courroie
(page 17)
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C4N

ce >

Plug-and-Play

Guidage latéral pour convoyeurs a
bande, voir page 50

Convoyeurs a réservoir et a trémie
sur demande

Types d'entrainement’

Application
Opérations de transport de tous types

Caractéristiques techniques
Vitesses de bande de 3 a 55 m/min

Puissance d'entrainement en fonction de la
vitesse de transport et la charge de 0,12 kW
40,37 kW (230/400V ; 50/60Hz ; IP54)

Charge totale max. du produit transporté :
240 kg
Plage de température de -20°C a +40°C

Type de bande

Application standard, résistance a I'huile,
qualité alimentaire, adhérence pour le trans-
port en pente, résistance aux coupures, apte
pour l'accumulation, etc.

C4N sans guide latéral
Largeur de la bande : Largeur de chassis
-10 mm

Convoyeur a bande 40

KA
20

Largeur du cadre 11

C4N avec guidage latéral

Largeur de chassis < 120 mm

Largeur de la bande : Largeur de chassis
-15mm

Largeur de chassis > 120 mm

Largeur de la bande : Largeur de chassis
-20 mm

N

Entrainement en téte avec courroie

A
8|
e
o]

Entrainement en téte avec courroie,
a gauche

Entrainement en téte avec courroie,
a droite

Entrainement en téte avec courroie,
a gauche et avec lame a sabre a
l'arriere

Entrainement en téte avec courroie,
a droite et avec lame a sabre a
l'arriere

¢ =-===

Entrainement direct en téte

Entrainement en téte direct, a
gauche

U Entrainement en téte direct, a

droite

Entrainement en téte direct, a
gauche avec lame a sabre a
l'arriere

Entrainement en téte direct

a droite, avec lame a sabre a
l'arriere

Entrainement en téte avec courroie

(avec ventilateur externe)
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max. 320
max. 425

N

L L

Entrainement central avec courroie

Entrainement central avec
courroie

Entrainement central avec courroie

et lame a sabre a l'avant

Entrainement central avec courroie
et lame a sabre a l'arriére

Entrainement central avec courroie
et lame a sabre aux deux extrémités

Option : lame a sabre

=

L ip
40 20-80
| Largeur du cadre |

1) Le sens de marche standard est en tirant. Le sens de marche de tous les entrainements peut étre modifié en inversant la polarité du moteur.
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Entrainement direct en téte

Option : lame a sabre
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max. 415
(avec ventilateur externe)
Entrainement central avec courroie Option :lame & sabre
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max. 555 (avec ventilateur externe)
Largeurs et longueurs standard?
Description Largeur du chassis Longueur max. Description Largeur du chassis Longueur max.
Convoyeur a bande 40 40 mm 12000 mm Convoyeur a bande 40 200 mm 12000 mm
Convoyeur a bande 40 80 mm 12000 mm Convoyeur a bande 40 240 mm 12000 mm
Convoyeur a bande 40 120 mm 12000 mm Convoyeur a bande 40 300 mm 12000 mm
Convoyeur a bande 40 160 mm 12000 mm Convoyeur a bande 40 400 mm 12000 mm

Respectez le rapport de la longueur minimale a la largeur de : 1,5: 1.

Demande d'offre/Commande

Utilisez notre configurateur de convoyeur a bande ou notre formulaire de demande a I'adresse : www.robotunits.com

2) Des largeurs et des longueurs spéciales sont possibles sur demande.
Plans : dimensions en mm

ROBOTUNITS
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ce >

Plug-and-Play

Guidage latéral pour convoyeurs a
bande, voir page 50

Types d'entrainement’

Application
Opérations de transport de tous types

Caractéristiques techniques
Vitesses de bande de 3 a 67 m/min

Puissance d'entrainement en fonction de la
vitesse de transport et la charge de 0,12 kW
40,37 kW (230/400V ; 50/60Hz ; IP54)

Charge totale max. du produit transporté :
340 kg
Plage de température de -20°C a +40°C

Type de bande

Application standard, résistance a I'huile,
qualité alimentaire, adhérence pour le trans-
port en pente, résistance aux coupures, apte
pour l'accumulation, etc.

Largeur de la bande : Largeur de chéssis
%20 mm

Convoyeur a bande 50

) 11 7 =
H | slENE
H 16

Largeur du cadre

Largeur Largeur
de la bande de la bande

<loooo

Entrainement en téte avec courroie

Entrainement en téte avec courroie,
a gauche

A
8|
e
o]

Entrainement en téte avec courroie,
a droite

Entrainement en téte avec courroie,
a gauche et avec lame a sabre a
l'arriere

Entrainement en téte avec courroie,
a droite et avec lame a sabre a
l'arriere

¢ =-=-==

Entrainement direct en téte

Entrainement en téte direct, a
gauche

U Entrainement en téte direct, a
droite

Entrainement en téte direct, a
gauche avec lame a sabre a
l'arriere

Entrainement en téte direct

a droite, avec lame a sabre a
l'arriere

Entrainement en téte avec courroie
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©
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(avec ventilateur externe)
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Entrainement central avec courroie

Entrainement central avec courroie

Entrainement central avec courroie
et lame a sabre a l'avant

Entrainement central avec courroie
et lame a sabre a l'arriere

Entrainement central avec courroie
et lame a sabre aux deux extrémités

Option : lame a sabre

1k

40 20-80
Largeur du cadre

205

1) Le sens de marche standard est en tirant. Le sens de marche de tous les entrainements peut étre modifié en inversant la polarité du moteur.
Plans : dimensions en mm
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Entrainement direct en téte
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Entrainement central avec courroie
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Largeurs et longueurs standard?

max. 465

max. 570

(avec ventilateur externe)

Option : lame a sabre
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Variantes de construction

Description

Convoyeur a bande 50
Convoyeur a bande 50
Convoyeur a bande 50

600 mm 12000 mm

Largeur du chéssis ~ Longueur max. Vue latérale
400 mm 12000 mm
500 mm 12000 mm

Respectez le rapport de la longueur minimale a la largeur de : 1,5: 1.

Demande d'offre/Commande

—J—]--

Utilisez notre configurateur de convoyeur a bande ou notre formulaire de demande a I'adresse : www.robotunits.com

2) Des largeurs et des longueurs spéciales sont possibles sur demande.

Plans : dimensions en mm

ROBOTUNITS
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Types d'entrainement’

ce >

Plug-and-Play

Guidage latéral pour convoyeurs a
bande, voir page 50

Application
Opérations de transport de tous types

Caractéristiques techniques
Vitesses de bande de 5 a 65 m/min

Puissance d'entrainement en fonction de la
vitesse de transport et la charge de 0,25 kW
40,55 kW (230/400V ; 50/60Hz ; IP54)

Charge totale max. du produit transporté :
550 kg
Plage de température de -20°C a +40°C

Type de bande

Application standard, résistance a I'huile,
qualité alimentaire, adhérence pour le trans-
port en pente, résistance aux coupures, apte
pour l'accumulation, etc.

Largeur de la bande : Largeur de chassis
-20 mm

Convoyeur a bande 80

Entrainement en téte avec courroie

A
8|
e
o]

<loooo

Entrainement en téte avec courroie,
a gauche

Entrainement en téte avec courroie,
a droite

Entrainement en téte avec courroie,
a gauche et avec lame a sabre a
l'arriere

Entrainement en téte avec courroie,
a droite et avec lame a sabre a
l'arriere

¢ =-=-==

Entrainement direct en téte

Entrainement en téte direct, a
gauche

U Entrainement en téte direct, a
droite

Entrainement en téte direct, a
gauche avec lame a sabre a
l'arriere

Entrainement en téte direct

a droite, avec lame a sabre a
l'arriere

Entrainement en téte avec courroie

[

(avec ventilateur externe)

max. 400

max. 505

max. @ 140
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Entrainement central avec courroie

Entrainement central avec courroie

Entrainement central avec courroie
et lame a sabre a l'avant

Entrainement central avec courroie
et lame a sabre a l'arriere

Entrainement central avec courroie
et lame a sabre aux deux extrémités

Option : lame a sabre

Largeur du cadre

245

1) Le sens de marche standard est en tirant. Le sens de marche de tous les entrainements peut étre modifié en inversant la polarité du moteur.
Plans : dimensions en mm
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Entrainement direct en téte Option :fame & sabre
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Entrainement central avec courroie Option :lame & sabre
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Largeurs et longueurs standard? Variantes de construction
Description Largeur du chassis Longueur max. Vue latérale
Convoyeur a bande 80 600 mm 12000 mm
Convoyeur a bande 80 700 mm 12000 mm
Convoyeur & bande 80 800 mm 12000 mm — /"R =
Convoyeur a bande 80 1000 mm 12000 mm
Convoyeur a bande 80 1200 mm 12000 mm

Respectez le rapport de la longueur minimale a la largeur de : 1,5: 1.

Demande d'offre/Commande

Utilisez notre configurateur de convoyeur a bande ou notre formulaire de demande a I'adresse : www.robotunits.com

2) Des largeurs et des longueurs spéciales sont possibles sur demande.
Plans : dimensions en mm

ROBOTUNITS
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CA4F Support pour C4N et C5N

Application
Support pour convoyeur a bande 40/50

Caractéristiques techniques
Matériau : aluminium anodisé satiné,
GD-Zn zingué, acier zingué, caoutchouc

Fournitures de la livraison
Segment de support pour bande
transporteuse livré monté

Les types larges (H et G) garantissent
une stabilité slre des convoyeurs a
bande, dont la hauteur de support est 3 x
supérieure a la largeur de chassis.

Longueur
(min. 1180, max. 12000)

350

Hauteur

max. 1800

Support : types standard Support : types larges

S Largeur du cadre + 88 R Largeur du cadre + 88 H Largeur du cadre + 88 G Largeur du cadre + 88
Largeur du cadre Largeur du cadre Largeur du cadre| Largeur du cadre|
(max. 600) (max. 600) (max. 600) (max. 600)
ST _ o~ L\rij___l’ @ | g o~ g & ® |
[ [
Qo Qo
© < © <
o 2 ) o L
= 5] min. = min 3
3 5 LY 2 100 z
2 T @ T
= 5
o o ol L L1 = 3
), C), o
— A T t o R i
Pieds réglables BAS4008 Roulettes pivotantes avec Pieds réglables BAS4008 Roulettes pivotantes avec frein
Réglage en hauteur £ 20 mm frein CAS3080 Réglage en hauteur £+ 20 mm CAS3080

Code de commande

Code de commande?

Description Largeur du chéassis Type Longueur Hauteur

Support pour C4N et C5N C4F

_NN R

1) En option avec fixation au sol BAP4500.

2) Veuillez compléter le code de commande par les paramétres correspondants pour les informations de traitement.

Plans : dimensions en mm

ROBOTUNITS




C8F Support pour C8N et C8M

Application
% Support pour convoyeur a bande

convoyeur a bande modulaire 80
£ &
“
|

-

Caractéristiques techniques

Fournitures de la livraison
Segment de support pour bande
transporteuse livré monté

80 et

Matériau : aluminium anodisé satinég,
GD-Zn zingué, acier zingué, caoutchouc

Les types larges (H et G) garantissent
une stabilité sdre des convoyeurs a
bande, dont la hauteur de support est 3 x

supérieure a la largeur de chassis.

Support : types standard

Longueur
(min. 1450, max. 12000)

Hauteur

Support : types larges

S Largeur du cadre + 88 R Largeur du cadre + 88 H Largeur du cadre + 88 G Largeur du cadre + 88
Largeur du cadre Largeur du cadre Largeur du cadre| Largeur du cadre|
(max. 2020) (max. 2020) (max. 2020) (max. 2020)
ST _ 'ﬂ%... _ S N
< <
] i min. § min. §'
5 5 100 g 100 =
= 3 : E
g T a g
I |
§  — - § — — § ©
E E o o =
Pieds réglables BAS1120 Roulettes pivotantes avec frein Pieds réglables BAS1120 Roulettes pivotantes avec frein
Réglage en hauteur + 30 mm CAS3080 Réglage en hauteur + 30 mm CAS3080
Code de commande
Code de commande’
Description Largeur du chassis Type Longueur Hauteur
Support pour C8N et C8M C8F o _NN o __ o

1) Veuillez compléter le code de commande par les paramétres correspondants pour les informations de traitement.

Plans : dimensions en mm

ROBOTUNITS
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Convoyeur a bande modulaire droit C8M variantes d'entrainement

Entrainement en téte direct a droite
(page 23)

Entrainement en téte avec
courroie, a droite (page 22)

ROBOTUNITS



Convoyeur a bande modulaire courbe C8MC variantes d'entrainement

Entrainement en téte direct a gauche
(page 25)

Entrainement en téte avec courroie, a gauche
(page 24)

ROBOTUNITS
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C8M Convoyeur a bande modulaire droit

Application
Opérations de transport de tous types S
Caractéristiques techniques % N
Vitesses de bande de 6 & 50 m/min i
1|
Puissance d'entrainement en fonction de la -
vitesse de transport et la charge de 0,25 kW Al
a 0,55 kW (230/400V ; 50/60Hz ; IP54) (S |
c € @ Charge totale max. du produit transporté :
750 kg
Plug-and-Play .
Bande modulaire au pas de 1 pouce Largeur de la chaine (MB)
Plage de température de -20°C a +40°C Largeur du cadre (RB)
RB =MB + 15 (RB <1500)
Guidage latéral pour convoyeur a Modéle de la bande modulaire RB =MB +15 bis 20 (RB 1500)
@ bande modulaire Bande modulaire ouverte
voir page 50 Bande modulaire fermée

Types d'entrainement’

Entrainement en téte avec courroie Entrainement direct en téte

D Entrainement en téte avec ﬂ Entrainement en téte direct,

courroie, a gauche a gauche

D Entrainement en téte avec U Entrainement en téte direct,

courroie, a droite a droite

Entrainement en téete avec courroie

Longueur

hrununn
hrunoun
R
hrununn
R
hrnunn
R
R
o

AT W || S N || P PP
b b
[
max. 175

Largeur du cadre
Largeur de la chaine

oo || oo || ooy
trrnnnbd| | frenbhoeond | e
T I | S A 1] P PP
trnnnnn || frenhoeond ||y
hrrnnn || e hoeond |
hrnrnnnbd| | freenoond |
hrrnnn || e hoeond |
hrrnnn || e hoeond |
hrrnnn || freenoeond |
hrrnnn || e hoeond |
RPN S | S AR ] P TR
hrnrnnnbd| | freenhoeond | e
hrrnnn || e hoeond |
hrnrnnnbd| | freenoond |

[ R
g
| q
g
=
O
(=)
i
S}
% 165
@©
€ 213
max. 1000 __max. 280 |
( o)
of 8| 2 - = 8
QT @
RVil| 0 <>‘<;
£l €
€
215
max. 400
max. 505

(avec ventilateur externe)
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Entrainement direct en tete

PR i
LE R
gt
i g
i=i=a
o2 B |- 12 e::c"gg

215

Variantes de construction?

max. 405

max. 460
(avec ventilateur externe)

Vue latérale

Longueurs et largeurs du chassis

Description Longueur min.®  Longueur max.®
C8M Entrainement en téte droit avec courroie 1500 mm 12000 mm
C8M Entrainement en téte droit direct 1500 mm 12000 mm

Demande d'offre/Commande

Largeur de chassis min.*

165 mm
165 mm

Largeur de chassis max.*

2020 mm
2020 mm

1)
2)
3)

Utilisez notre formulaire de demande a |'adresse : www.robotunits.com

Le seul sens de marche possible est en tirant.
Variantes de construction sur demande
Longueurs spéciales sur demande

4) Les largeurs du chassis peuvent étre choisies entre 165 mm min. et 2020 mm max. avec un pas de 50 mm.
Plans : dimensions en mm

ROBOTUNITS
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Convoyeur a bande modulaire courbe

Application

Opérations de transport de tous types Largeur utile =

Largeur de la chaine - 24 mm

Caractéristiques techniques =
Vitesses de bande de 6 a 30 m/min
Puissance d'entrainement en fonction de la N
vitesse de transport et la charge de 0,25 kW -
a 0,55 kW (230/400V ; 50/60Hz ; IP54) ®
(32
Charge totale max. du produit transporté :
{D 800 kg
o Bande modulaire au pas de 1 pouce
e Plage de température de -20°C a +40°C
Guidage latéral pour convoyeur a Modele de la bande modulaire Largeur de la chaine |
bande modulaire Bande modulaire ouverte Largeur du cadre =
voir page 50 Largeur de la chaine + 15 mm
Types d'entrai L
ypes entrainement
Entrainement en téte avec courroie Entrainement direct en téte
D Entrainement en téte avec ﬂ Entrainement en téte direct,
courroie, a gauche a gauche
D Entrainement en téte avec U Entrainement en téte direct,
courroie, a droite a droite
Entrainement en tete avec courroie
Longueur de sortie
‘(min. Largeur de la chaine) ‘
|
2
%
E L
o T
- 165 8
Q
"] 213
©
£
max. 280 214

min. 5

max. 365

Longueur d'entrée
_(min. Largeur de la chaine)

Largeur de la chaine max. 505
Largeur du cadre (avec ventilateur externe)
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Entrainement direct en téete

Longueur de sortie

_(min. Largeur de la chaine)

max. 190

max.
360

max. 460
(avec ventilateur externe)

max. @ 140

Largeur de la chaine
Largeur du cadre

Variantes de construction?

o

E

w(ﬂ

O <

L

Eo

-3 0
st g
3 max. 280 215 ;
=S x
D = mL 4
c €
S_I | ——

g ol R o f
E NP

~

Vue latérale

Largeur du chassis

Vue de dessus

Description
C8MC Courbe a entrainement en téte avec courroie
C8MC Courbe a entrainement en téte direct

Demande d'offre/Commande

Largeur de chassis min.®  Largeur de chassis max.®
215 mm 1215 mm
215 mm 1215 mm

Utilisez notre formulaire de demande a I'adresse : www.robotunits.com

1) Le seul sens de marche possible est en tirant.
2) Variantes de construction sur demande

3) Les largeurs du chéssis peuvent étre choisies entre 215 mm min. et 1215 mm max. avec un pas de 50 mm.

Plans : dimensions en mm

ROBOTUNITS
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Convoyeur a courroie crantée C4T, possibilités d'entrainement et dassembl.

R ) Arbre de liaison avec accouplements
Ensemble de convoyeur a courroie (page 175)

grantge sans moteur avec bout d'arbre
a droite (page 28)

Ensemble de convoyeur a
courroie crantée sans moteur
avec bout d'arbre des deux
cotés (page 28)

Entrainement en téte avec
courroie a droite et bout d'arbre

(page 28)

ROBOTUNITS
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Convoyeur a courroie crantée C8T, possibilités d'entrainement et dassembl.

Accouplement cannelé COP4501 (page 145)

Arbre cannelé COL8500 (page 145)

Ensemble de convoyeur a courroie
crantée sans moteur avec bout d'arbre

Ensemble de convoyeur a courroie des deux cotés (page 30)

crantée avec moyeu d'arbre cannelé
(page 30)

Arbre de liaison avec accouplements
COL52_0 (page 175)

Entrainement en téte direct

. . a droite et bout d'arbre
Entrainement en téte avec (page 30)

courroie a droite et bout d'arbre
(page 30)

ROBOTUNITS’
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CAT

Application
Opérations de transport de tous types

Caractéristiques techniques
Vitesses : de 3 m/min a 58 m/min

Puissance d'entrainement en fonction de la
vitesse de transport et la charge de 0,12 kW
a 0,37 kW (230/400V ; 50/60Hz ; IP54)

c € @ Charge totale max. du produit transporté :

Plug-and-Pl 160 kg
‘ ! Plage de température de -20°C a +40°C
Guidage latéral pour convoyeur a Poulie
courroie crantée Nombre de dents : 30 dents
voir page 50 Diametre effectif : 47,75 mm
Type de bande

Application standard, adhérence pour trans-
port en pente, apte pour I'accumulation, etc.

Types d'entrainement’

Convoyeur a courroie crantée 40

Largeur de la courroie

‘ 32 mm
—ad her—
[ \ ]

=
=

* Avec bande adhésive = 52 mm

Entrainement en téte avec courroie Ensemble de convoyeur a courroie
crantée sans moteur
D SN ICACE T Ensemble de convoyeur a cour-

courroie, a gauche roie crantée avec bout d'arbre

des deux coOtés
Ensemble de convoyeur a cour-
roie crantée avec bout d'arbre

Entrainement en téte avec D
a gauche

courroie, a droite
Ensemble de convoyeur a cour-

Entrainement en téte avec cour-
roie, a gauche et bout d'arbre
roie crantée avec bout d'arbre

N
¢ =-=-==-

Entrainement en téte avec cour- a droite
roie, a droite et bout d'arbre

Entrainement en tete avec courroie

Longueur

| = o= 0) &
3 o
N2 i) 43 149
8| £ S ‘
€| E %

=\ £
e ©
max. 320
max. 425

(avec ventilateur externe)

ROBOTUNITS
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Entrainement en téte avec courroie, a
deux voies

Entrainement en téte avec
courroie, a gauche, a deux
voies

m Entrainement en téte avec

courroie, a droite, a deux voies

Entrainement en téte avec courroie, a
trois voies

a trois voies
Entrainement en téte
avec courroie, a droite,
a trois voies

Entrainement en téte
avec courroie, a gauche,



Entrainement en téte avec courroie

32mm

‘max 100
Largeur de la courroie
Largeur du cadre 40 mm

60 . max. 140
I

95

Entrainement en téte avec courroie, a deux voies

max. 100
Largeur du cadre

40 mm

Entraxe

32mm
MA CAT

courroie

T Largeur de la

|

60 _max. 140

95

(130.5)

(81)

o/P

106.5

2
o
=

@12 h8
25

u/v

57

24
S}
S
=3
5y

Entrainement en téte avec courroie, a trois voies T

<
o~
= "—=
! ] ’J]—
i I ‘Ii
I 5 | |
o | |
£S i
£
w= =
8y N ‘ ‘ ? 12 h8
: | 25
- o o
Ea = © 3
% I I
2 TeEBE S
= ERIAIRE
- © =
= =
E —
~__=‘ —
3
95
Longueurs et largeurs du chassis
Description Longueur min. Longueur max. MA1 MA2
Convoyeur a courroie crantée 40, entrainement en téte avec courroie 400 mm 12000 mm
Convoyeur a courroie crantée 40, entrainement en téte avec courroie, a deux voies 400 mm 12000 mm  ____
Convoyeur a courroie crantée 40, entrainement en téte avec courroie, a trois voies 400 mm 12000 mm  ____ e
Convoyeur a courroie crantée 40, ensemble de convoyeur sans moteur 400 mm 12000 mm

Commande

Utilisez notre configurateur de convoyeur a bande ou notre formulaire de demande a I'adresse : www.robotunits.com

1) Le sens de marche standard est en tirant. Le sens de marche de tous les entrainements peut étre modifié en inversant la polarité du moteur.

Plans : dimensions en mm

ROBOTUNITS
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C8T

ce >

Plug-and-Play

Guidage latéral pour convoyeur a
courroie crantée
voir page 50

Types d'entrainement’

Application
Opérations de transport de tous types

Caractéristiques techniques
Vitesses : de 6 m/min a 66 m/min

Puissance d'entrainement en fonction de la
vitesse de transport et la charge de 0,25 kW
a 0,37 kW (230/400V ; 50/60Hz ; IP54)

Charge totale max. du produit transporté :
400 kg
Plage de température de -20°C a +40°C

Poulie
Nombre de dents : 32 dents
Diamétre effectif : 101,85 mm

Type de bande
Application standard, adhérence pour trans-
port en pente, apte pour I'accumulation, etc.

hoooo

Entrainement entéte avec courroie Fmax 4000 N

Entrainement en téte avec
courroie, a gauche

A
8|
0]
B

Entrainement en téte avec
courroie, a droite

Entrainement en téte avec cour-

roie, a gauche et bout d'arbre

Entrainement en téte avec cour-
roie, a droite et bout d'arbre

Entrainement en téte direct Fmax 6000 N

Entrainement en téte direct,
a gauche

U Entrainement en téte direct,
a droite

Entrainement en téte direct,
a gauche et bout d’arbre

¢ =—-—-==

Entrainement en téte direct,
a droite et bout d'arbre

Entrainement en téte avec courroie

Longueur
- fios o) 2
wn
*
x| o
g (: 49| 200.5
€
o
Nl
max. 400 S
x
max. 505 &
(avec ventilateur externe)
”~ o ”~
Entrainement direct en téte
Longueur
=4
g e =] -t o) 8
| R
49|  200.5
max. 405
max. 460

(avec ventilateur externe)
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Convoyeur a courroie crantée 80

Largeur de la courroie
32 mm

=
|-
=3

il
O

&

o
)

:

40 17.5

75

* Avec bande adhésive = 108 mm

Entrainement en téte a deux voies

A]2

Entrainement en téte avec
courroie, a gauche, a deux
voies

Entrainement en téte avec
courroie, a droite, a deux voies

Entrainement en téte direct,
a gauche, a deux voies

.DD
Entrainement en téte
direct, a droite, a devoies

Entrainement en téte a trois voies
avec courroie, a droite,

IM Entrainement en téte

Entrainement en téte
avec courroie, a gauche,
a trois voies
Entrainement en téte

direct, a gauche, a trois
voies

ntrainement en téte
direct, a droite, a trois
voies

Ensemble de convoyeur a courroie crantée
sans moteur, réglable

Ensemble de convoyeur a courroie
crantée avec bout d'arbre des deux
cotés

D Ensemble de convoyeur a courroie

crantée avec bout d'arbre a gauche

Ensemble de convoyeur a courroie
crantée avec bout d'arbre a droite

Ensemble de convoyeur a courroie crantée
sans moteur

Ensemble de convoyeur a courroie
crantée avec moyeu d'arbre cannelé



Entrain. en téte avec courroie, a deux / trois voies O/P

52

@ 20 h9

e

u/v

o o
o S i)
5 L2 @ o
x O E|l ©CFE <
@© 5k =
£ ESE'UE
o O Nl = o
o 2om 32
©° S o g
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3 I — 3 g
© i o = o
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rm o
1
1]
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S
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[fe}
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5
=
=
-
( H )
L 1
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o 10)
o
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o S 2Elzgl g0©
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Entrain. en téte direct, a deux / trois voies

i |
r

@ 20 h9

@ 20 h9

ﬁ

(156)
5

Longueurs et largeurs du chassis

Te]
=)
[ —— <
1
1]
= o Q@
2 i ge |78
% S S EE € /
: : A R/S
© 28852
E S= |5 o 52
S =) @20 h9
L= —
1
1
[ —
-
[
ok = [
x 0 o
© O (2]
E< a3 %Lrw—ﬂ—’D
El & P ]
(o e——— ~| §
1
[T E—
o [0\ ©l
g -41‘;'1 T
L o
©og|lSE ek
g35tel Eg
3 c ]
Se7 8 W, réglable
L2 —
j
o o { 1
e 5 S |
x S [ ] " .
g % Moyeu d'arbre cannelé
g DIN ISO 14-6x16x20

Description

Convoyeur a courroie crantée 80, entrainement en téte avec courroie

Convoyeur a courroie crantée 80, entrainement en téte avec courroie, a deux voies
Convoyeur a courroie crantée 80, entrainement en téte avec courroie, a trois voies
Convoyeur a courroie crantée 80, entrainement en téte direct

Convoyeur a courroie crantée 80, entrainement en téte direct, a deux voies
Convoyeur a courroie crantée 80, entrainement en téte direct, a trois voies
Convoyeur a courroie crantée 80, ensemble de convoyeur sans moteur

Commande

Longueur min. Longueur max.

550 mm
550 mm
550 mm
550 mm
550 mm
550 mm
550 mm

12000 mm
12000 mm
12000 mm
12000 mm
12000 mm
12000 mm
12000 mm

MA1

MA2

Utilisez notre configurateur de convoyeur a bande ou notre formulaire de demande a l'adresse : www.robotunits.com

1) Le sens de marche standard est en tirant. Le sens de marche de tous les entrainements peut étre modifié en inversant la polarité du moteur.

ROBOTUNITS
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Support pour C4T

Application Longueur
Support pour convoyeur a courroie crantée 40 (min. 1180, max. 12000)

Caractéristiques techniques
Matériau : aluminium anodisé satiné,
GD-Zn zingué, acier zingué, caoutchouc

Fournitures de la livraison
Segment de support pour bande transpor-
teuse livré monté

Hauteur

max. 1800

Support : types pour 1 brin Support : types pour 2 brins

S 4 R 4 H 44% G ) L_}‘EA#[]“\

— |
d 5 E ﬁ( - S5
- fore o - — - n o
= z = - 40
- 40 = 40 40
b 0 ' b
5 L 5 g
E g £ E
T ks £ T
o
o o (=3 o — —
2 |
i Js e ! ot &3 N
- B Hauteur / 3 ou auteur / 30°U
MAT + 40 MAT + 4
Hauteur /2 Hautewr /3 (valeur supérieur) (valeur supérieur)
Pieds réglables BAS 4008 Roulettes pivotantes avec frein Pieds réglables BAS 4008' Roulettes pivotantes avec frein
Réglage en hauteur £ 20 mm CAS3080 Réglage en hauteur + 20 mm CAS3080

Support : types pour 3 brins

_MA2 - 40

|
1t D
E.H 40

K 44—%;44* ‘MAZ -40 M iﬁr&M;M

8 |
oy T

wn
o
- Im 40
1 ©
: g
1= 1L
S Q& & N
o~ "R‘ ) o)
o) MR /S e f= ] Hauteur /3 ou
MA1 + MA2 + 40 MA1 + MA2 + 40
(valeur supérieur) (valeur supérieur)
Pieds réglables BAS 4008" Roulettes pivotantes avec frein
Réglage en hauteur + 20 mm CAS3080

Code de commande

Code de commande?

Description Longueur Type Hauteur MAT1 MA2
Support pour C4T C4G _NN

1) En option avec fixation au sol BAP4500.

2) Veuillez compléter le code de commande par les paramétres correspondants pour les informations de traitement.
Plans : dimensions en mm
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Support pour C8T

Application

Support pour convoyeur a courroie crantée 80 Longueur
(min. 1450, max. 12000)

Caractéristiques techniques
Matériau : aluminium anodisé satiné,
GD-Zn zingué, acier zingué, caoutchouc

Fournitures de la livraison
Segment de support pour bande transpor-
teuse livré monté

Hauteur

max. 1800

Support : types pour 1 brin Support : types pour 2 brins

MA1 - 40 MA1 - 40
S 4 R 4 H  ms G
- —

e
® 2 ® 0 i 3 40
S 40 \SL 40 = m ﬂ_ﬂ
o o~ Lol '
"? 9 s 3
3 3 z ak
T T
g S & L]
1 8 3 SR NS L N
G O - i
—5 P Hauteur / 3 ou Hauteur / 3 ou
MAT + 40 MAT1 +40
Hauteur / 3 Hauteur / 3 (valeur supérieur) (valeur supérieur)
Pieds de réglage BAS 1120 Roulettes pivotantes avec frein Pieds de réglage BAS 1120 Roulettes pivotantes avec frein
Réglage en hauteur + 30 mm CAS3080 Réglage en hauteur + 30 mm CAS3080

Support : types pour 3 brins

K _MA1_ . MA2 - 40 M 4 MA1 MA?2 - 40
< T e e N
~ g b
v o]
T 1 e 1 I s
B B
g g
o
o Bi N W
), Q)
Hauteur / 3 ou P Hauteur / 3 ou
MA1 + MA2 + 40 MAT1 + MA2 + 40
(valeur supérieur) (valeur supérieur)
Pieds de réglage BAS 1120 Roulettes pivotantes avec frein
Réglage en hauteur + 30 mm CAS3080

Code de commande

Code de commande’

Description Longueur Type Hauteur MA1 MA2
Support pour C8T C8G _NN

1) Veuillez compléter le code de commande par les paramétres correspondants pour les informations de traitement.
Plans : dimensions en mm
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Convoyeur a rouleaux motorisés droit

Convoyeur a rouleaux obliques

Conv. a rouleaux motorisés convergent

Conv. a rouleaux motorisés courbe

——

Z

TTTTTTTTTT
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Unité de transfert a 90°, type 50 Unité de transfert a 90°, type 100

Unité rotative Elévateur

Module de dérivation

DDDDDDDDDD
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Modules de convoyeur a rouleaux

Alignement des
produits a trans-

Cadence N
Module porter Encombrement Applications
) (Cycles/heure)
Plage angulaire
Sens de transport
" - —
e max. 2000
max. 2000

P

max. 1500

d

max. 350

max. 6000

-

max. 350

ROBOTUNITS




Convoyage sans pression dynamique

Le convoyeur a rouleaux a logique d'accumulation sans pression (logique ZPA - zero pressure accumulation) est divisé
en zones individuelles. Les différentes zones sont interconnectées et communiquent entre elles. Si un produit transporté
se dirige vers une zone occupée (4 produit transporté se place en attente dans la zone amont ©. Dés la libération des
zones occupées @, les zones en amont avancent automatiquement ©.

Avantages

+ Solution " Plug and Play " avec gestion de commande décentralisée — aucun automate externe nécessaire

+ Seuls les rouleaux utiles sont entrainés — économie d'énergie
+ Transport sans pression d'accumulation (sans contact)

Technique d'entrainement

Moteur a courant
continu 24 V sans
balais

Avantages par rapport au 230/400V :

+ Réduction de la consommation d'énergie et des colts d'exploitation
+ Faible usure et par conséquent moins d'entretien

+ Diminution du bruit

ROBOTUNITS

Téte d'entrainement pour
transmission de puissance
par courroie Poly-V

Protection pour les doigts intégrée au rouleau

37
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Convoyeur a rouleaux motorisés droit

Application Version sans guidage latéral

Convoyage sans pression d'accumulation de

produits de différentes tailles E #
TR g

Caractéristiques techniques 7E>

Moteur a courant continu 24 V sans balais

120
. b
Q:E
[t

Speed Code / Vitesse :

15 =2 a 20 m/min (Alternative) Largeur utile = largeur du
20 =10 & 28 m/min (Standard) 40 produit transporté + 10 mm 40
35 =15 a 50 m/min (Alternative) Largeur du cadre

Plage de température de +2°C a +40°C
Courant continu max. par rouleau moteur :
25A Version avec guidage latéral
Protocoles de commande disponibles : Courant continu moyen par rouleau moteur :
® 1,5A
i%%%%g *ﬂadbus CC'Lr'nk Entrainement des rouleaux porteurs par ._E=
courroies Poly-V -
Etheri'et/IP EtherCAF-k Matériau des rouleaux : acier zingué o AN

]

@50
J
1l 25

120

Matériau de la courroie : Chloropréne avec 3
; Largeur utile = i
SUpI?(?rt de tra?tlo_n PA . L, 40| Largeur du produit transporté + 10 mm | 40
Matériau du chassis : Aluminium anodisé satiné i
poids max. du produit transporté 100 kg Largeur du cadre
Guidage latéral pour convoyeur a Unité de commande : Matériau des rouleaux en option :
rouleaux, voir page 51 Entiérement pré-cablé, capteurs inclus Acier inoxydable
Revétement en caoutchouc PU ou PVC
Configuration :
Logique de commande sans pression d'ac-
DimenSionS cumulation (pas avec EtherCAT)
Sens de transport
—_—
Convoyeur a rouleaux motorisés
Zone Zone Zone
S‘_
£
3gl | | |
ol 32 |
§ 8z | |
8| s |
3l 8 | |
5| 29 |
g 5§ | |
3 §w§ X | .5
58 |
o
d B Hl o
Entraxe des rouleaux
x : En fonction de la longueur du produit a transporter
Dimensions standards
Description Produit a transporter  Largeur utile  Largeur du chassis Espacement des Longueur standard
(LxI) rouleaux jusqu'a
Convoyeur a rouleaux motorisés droit 400 x 300 mm 310 mm 390 mm 105 mm 6 000 mm
Convoyeur a rouleaux motorisés droit 300 x 400 mm 410 mm 490 mm 80 mm 6 000 mm
Convoyeur a rouleaux motorisés droit 600 x 400 mm 410 mm 490 mm 160 mm 6 000 mm
Convoyeur a rouleaux motorisés droit 400 x 600 mm 610 mm 690 mm 105 mm 6 000 mm

Des largeurs spéciales (largeur utile min. 310 mm et max. 1210 mm), des longueurs spéciales et des espacements des rouleaux spéciaux sont

possibles sur demande. Valeur indicative pour I'espacement des rouleaux : Longueur du produit a transporter dans le Sens de transport / 3,75

Plans : dimensions en mm

ROBOTUNITS



Convoyeur a rouleaux obliques

Application
Alignement de produits transportés de
différentes tailles sur un méme bord ~

@50
21
_I—

N

<
3 m R _‘_ C I
Caractéristiques techniques -

Moteur a courant continu 24 V sans balais o [T | o
Speed Code / Vitesse : Largeur utile = Largeur
15 =2 a 20 m/min (Alternative) 40|  du produit transporté + 10 mm |40
20 =10 a 28 m/min (Standard) Largeur du cadre

35 =15 a 50 m/min (Alternative)

Plage de température de +2°C a +40°C

Courant continu max. par rouleau moteur : Matériau des rouleaux en option :
25A Acier inoxydable

Courant continu moyen par rouleau moteur :

1,5A

Entrainement des rouleaux porteurs par

courroies Poly-V

Matériau des rouleaux : acier zingué

Matériau de la courroie : Chloropréne avec

support de traction PA

Matériau du chéssis : Aluminium anodisé satiné

poids max. du produit transporté 50 kg

120

Unité de commande :
Entiérement pré-cablé, avec capteurs en option

Décalage par métre : 1773 mm

Dimensions
Sens de transport
—_—
Longueur
=1
5
)
S

Largeur du cadre

Largeur utile
__produit transporté + 10 mm

E bl = 5= = == =
L |__Entraxe des rouleaux | Guide latéral roulant

Largeur utile : min. 310 mm, max. 1210 mm

Demande d'offre/Commande

Utilisez notre formulaire de demande a I'adresse : www.robotunits.com

Plans : dimensions en mm
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Convoyeur a rouleaux motorisés convergent

Application

Convoyage sans pression d'accumulation et
introduction dans une ligne de convoyage de
produits a transporter de différentes tailles

120
E}
b

E
-

Caractéristiques techniques
Moteur a courant continu 24 V sans balais

Speed Code / Vitesse : wle g Lagg'?tutf utile = 6510 mm 40
N . . argeur du produit transporte + mm
15 =2 a 20 m/min (Alternative) g P P

20 =10 a 28 m/min (Standard)
35 =15a 50 m/min (Alternative)
Plage de température de +2°C a +40°C

Largeur du cadre

Courant continu max. par rouleau moteur : Matériau des rouleaux en option :

2,5A Acier inoxydable

Courant continu moyen par rouleau moteur : Revétement en caoutchouc PU ou PVC
Protocoles de commande disponibles : 1,5A

® Entrainement des rouleaux porteurs par
i%%%%g *'odbus CC'Link courroies Poly-V

Matériau des rouleaux : acier zingué
Etheri'et/IP EtherCAT * Matériau de la courroie : Chloropréne avec

supports de traction en PA

Matériau du chéssis : Aluminium anodisé satiné

poids max. du produit transporté 50 kg

Guidage latéral pour convoyeur a
rouleaux, voir page 51 Unité de commande :

Entierement cablé, y compris les capteurs et
I'armoire de commande

Configuration :
Logique de commande sans pression dy-
namique avec convoyeur a rouleaux en aval

Dimensions (pas avec EtherCAT) Layout

Sens de transport N X
Convoyeur a rouleaux droit avec convoyeur

Convoyeur a rouleaux motorisés Largeur utile + 40 mm convergent
i Entraxe des
@ 54 (gommée) rouleaux RT
- || |
=3 _\ Il Il =/
_E e =y | =il i y=01= =1 0= ; JING 2
oSS M e
S L -
@ = . .
S| Sse [ N7 &
sle g L1777 _
555 ! 7 &
L -k ‘W £
@ O
a5 q
Q1§ — — ——
il o
i
5, a2 Sens de transport
—_——
Dimensions standards
Description Produit a transporter Largeur utile Largeur du chassis Espacement des Longueurs standard
(LxI) rouleaux jusqu'a
Convoyeur a rouleaux motorisés convergent 400 x 300 mm 310 mm 390 mm 105 mm 6 000 mm
Convoyeur a rouleaux motorisés convergent 300 x 400 mm 410 mm 490 mm 80 mm 6 000 mm
Convoyeur a rouleaux motorisés convergent 600 x 400 mm 410 mm 490 mm 160 mm 6 000 mm
Convoyeur a rouleaux motorisés convergent 400 x 600 mm 610 mm 690 mm 105 mm 6 000 mm

Des dimensions spéciales sont disponibles sur demande.

Plans : dimensions en mm
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Protocoles de commande disponibles :

ﬁ% ) #Modbus CCeLink

—
Ethern'et/IP EtherCAT.

Guidage latéral pour convoyeur a
rouleaux, voir page 51

Dimensions

Convoyeur a rouleaux courbe

Application
Convoyage sans pression d’accumulation de
produits de différentes tailles

Caractéristiques techniques

Moteur a courant continu 24 V sans balais
Speed Code / Vitesse :

15 =2a 20 m/min (Alternative)

20 =10 a 28 m/min (Standard)

35 =15 a 50 m/min (Alternative)

Plage de température de +2°C a +40°C
Courant continu max. par rouleau moteur :
25A

Courant continu moyen par rouleau moteur :
1,5A

Entrainement des rouleaux porteurs par
courroies Poly-V

Matériau des rouleaux : acier zingué avec
embouts coniques en plastique PP avec 10 %
de fibre de verre

Matériau de la courroie : Chloroprene avec
support de traction PA

Matériau du chéassis : Aluminium anodisé satiné
poids max. du produit transporté 100 kg

Unité de commande :
Entiérement pré-cablé, capteurs inclus

Configuration :
Logique de commande sans pression d'ac-
cumulation (pas avec EtherCAT)

hi
> -
o T — ——————
N e =
17 hd ] edl®
o 1
q‘"
40, Largeur utile 40
Largeur du cadre = Lichte Weite + 80 mm

Angles standards

Rayon exterieur =
660 mm + Largeur du cadre

R740 =

(450)

5,‘{/

2056 Sens de transport

9\301

£
\
1]

40 Largeur utile 40 lfﬂ

Largeur du cadre

La largeur utile dépend des dimensions du produit a transporter. Largeur utile : min. 310 mm, max. 1040 mm.
Des angles de courbure spéciaux sont disponibles sur demande.

Demande d'offre/Commande

Utilisez notre formulaire de demande a |'adresse : www.robotunits.com

Plans : dimensions en mm
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R5T0050 Unité de transfert a 90°, 50

Application 4 o
Transfert a angle droit de produits de différentes 8. . = |
tailles : § l(u - ér ¥ ) q
Poids max. 50 kg : = g A P
de 300 x 400 min. jusqu'a 800 x 800 mm max. - :
Poids max. 20 kg : 3 ® ®
de 300 x 400 min. jusqu'a 400 x 1300 mm max. 1 e ® ®
Intégrable & chaque zone d'un convoyeur a ;=
rouleaux droit.
Caractéristiques techniques -
Moteur a courant continu 24 V sans balais o
pour la course et la courroie de transfert £ %
Plage de température de +2°C & +40°C S % o
Courant continu max. par rouleau moteur: 3,5 A g E
Protocoles de commande disponibles : Matériau des rouleaux : acier zingué % = ©
® Matériau de la courroie crantée : PU =
i%% #Modbus CCiLink Durée de la course d'élévation: 0,5 s
Vitesse max. : —
—— . 1 1
Etheriet/IP EtherCAT. <20 kg : 48 m/min
<40 kg :33 m/min Entraxe
< 50 kg : 26 m/min MAn
Poids max. du produit transporté : 50 kg Largeur utile LW2
(Cadre min. 335)
Unité de commande : Largeur du cadre RB2

(Cadre min. 415)

Entierement pré-cablé, capteurs inclus

Configuration :

Logique de commande sans pression
d'accumulation avec convoyeur a rouleaux
en amont et en aval (pas avec EtherCAT)

Dimensions

Sens de transport
>

[

Largeur utile LW 2 Dimensions max. du produit transporté

Largeur du cadre RB 2 avec une charge max. de 20 kg :
longueur 400 mm, largeur 600 mm (largeur de chassis 1380 mm)

RT 1 Unité de transfert a 90° pour 2 zones

ek

Largeur du cadre
2 x Largeur du cadre 1

Largeur du cadre RB 1
Largeur utile LW 1

Largeur ducadre 1_|
Largeur utile 1

Sens de transport
>
RT 2
Largeur du cadre 1
Largeur utile 1

Demande d'offre/Commande

Utilisez notre formulaire de demande a I'adresse : www.robotunits.com

Plans : dimensions en mm
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Dimensions

Unité de transfert a 90°, 100

Application

Transfert a angle droit de produits de diffé-
rentes tailles, de 400 x 600 mm min. a 1200
x 1200 mm max.

Intégrable a chaque zone d'un convoyeur a

rouleaux droit.

Caractéristiques techniques

Moteur a courant continu 48 V sans balais
pour la course et la courroie

Plage de température de +2°C a +40°C
Courant permanent max. du moteur de
I'unité de levage : 6,6 A

Courant permanent max. du moteur de la
courroie: 8,6 A

Matériau de la courroie crantée : PU

Durée de la course d'élévation: 0,5 s
Temps de cycle max. pour 35 kg et produit
transporté 600 x 400 mm : 900 cycles /
heure

Poids max. du produit transporté : 100 kg

Unité de commande :

Commande moteur intégrée dans le moteur
48V, y compris cable de 5 m avec extrémité
sans prise

Configuration :

Les entrainements pour l'unité de levage et
les courroies sont préréglés, la gestion client
se fera par des controleurs E/S 24 VDC

Entraxe Entraxe
MAn MA1

Largeur utile LW2

Largeur du cadre RB2

&
5% 46
8N I\O\L
m$$ $ 11\/ f
o ! e}
2 s
of [ °
«
1 |e ° ]
= T 1)
(32}
-
[ (] (] (]
-
2=
g3
o| 2L
ol E
32
S| @
3l
g 2
28
-
o ° °

__Sens de transport

«

>

=

RT1_

Largeur du cadre RB 1

Largeur utile LW 1

I=

ko

»
>

RT 2

Sens de transport

Largeur utile LW 2
Largeur du cadre RB 2

<
<«

Demande d'offre/Commande

Utilisez notre formulaire de demande a |'adresse : www.robotunits.com

Plans : dimensions en mm
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Unité rotative avec convoyeur a rouleaux

Application “‘L
Rotation en position correcte des produits } o) (o T
transportés de différentes tailles : i : §

D

Caractéristiques techniques 0

Moteur a courant continu 24 V sans balais N
Plage de température de +2°C a +40°C
Courant continu max. par rouleau moteur : Plateau rotatif D
25A
Plage de rotation : 0° — 270° e Py == .
Protocoles de commande disponibles : Temps de déplacement pour 90° 2,5 s ) =" N
(2] H H
® poids max. du produit transporté 50 kg 2 // j i \
i%%%%g $Modbus CCiLink 3 ; |
Unité de commande : é Mo R |-
e . YR . s
Etheri'et/IP EtherCAT * Entierement pré-cablé, capteurs inclus § H !
SN (I
Configuration : - LA H |
Guidage latéral pour convoyeur a Logique de commande sans pression d'ac- R S — + — 7 .
rouleaux, voir page 51 cumulation avec convoyeur a rouleaux en o !
amont et en aval (pas avec EtherCAT) ‘ Longueur des cotés S
Dimensions
Entraxe des rouleaux RT
Sens de convoyage
SI —— —]
| 1
@ | |
S ! |
8 2 P
33 [
3 1
g 5 N
5 3| :
| \ [« !
1 /
I \ /
S N —:=: =] j
® ~__o _—~ ®
| ——
&
| |e—= .
S 3
@ >
&
g S
40| Largeur utile 40| %
Largeur du cadre E
Dimensions standards
Convoyeur a rouleaux sur l'unité rotative Unité rotative
Description Produit a transporter | Largeur utile Largeurdu Espacement Longueur des Plateau rotatif D
(Lx1) chassis  des rouleaux cotés S
Unité rotative avec convoyeur a rouleaux 400 x 300 mm 310 mm 390 mm 105 mm 590 mm @ 400 mm
Unité rotative avec convoyeur a rouleaux 300 x 400 mm 410 mm 490 mm 80 mm 590 mm @ 400 mm
Unité rotative avec convoyeur a rouleaux 600 x 400 mm 410 mm 490 mm 160 mm 790 mm @ 630 mm
Unité rotative avec convoyeur a rouleaux 400 x 600 mm 610 mm 690 mm 105 mm 790 mm @ 630 mm

Des dimensions spéciales sont disponibles sur demande.

Plans : dimensions en mm

ROBOTUNITS



45

Module de dérivation

Application
Aiguiller des produits transportés de diffé- ~
rentes tailles. Intégrable dans toute ligne de
convoyage

120

Caractéristiques techniques

Moteur a courant continu 24 V sans balais
pour le mouvement rotatif et les rouleaux

(2 rouleaux motorisés par ligne de convoyage)
Plage de température de +2°C a +40°C
Module de dérivation sans tole de protection Courant continu max. par rouleau moteur :
25A Largeur du module
Plage de rotation : -90° & +90 B=400/600/800/1000
Matériau du boitier : acier revétu

Matériau des rouleaux : PU

Poids max. du produit transporté : 35 kg

Débit max : 6.000 produits par heure

Vitesse max : 90 m/min

352

Protocoles de commande disponibles :

i%% ) #Modbus CCeLink

Module de dérivation avec tole de protection Ethen'et/IP FtherCAT ™

Module de dérivation a une ligne Module de dérivation a double ligne

.40

40

@58
B40

B
B+ 50

B
B + 50

min. LW
max. LW

Largeur utile
min. LW
max. LW
Largeur du cadre
Largeur utile

Largeur du cadre

40,

40,

Longueur Longueur du module
du module 5 L =400 5

5 L =200 5
210

410

Demande d'offre/Commande

Le choix du module de dérivation approprié dépend du produit, des dimensions, du poids, du débit, de la vitesse de transport et de I'angle de sortie.

Plus d'informations sur demande ou sur www.robotunits.com.

Plans : dimensions en mm
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Protocoles de commande disponibles :

i%%%%g 4 #odbus CC-Link

Ethern'et/IP" EtherCAT.

Dimensions

Elévateur avec convoyeur a rouleaux

Application

Convoyage sans pression d’accumulation
sur 2 niveaux de produits a transporter de
différentes tailles

Caractéristiques techniques

Crics avec motoréducteur triphasé 400V
Vitesse : max. 1 m/s

Accélération max. 0,7 m/s2.

Convoyeur a rouleaux avec moteur a courant
continu 24V sans balais

Vitesses de 10 a 28 m/min

Plage de température de 2°C a 40°C
Matériau du chassis : Aluminium anodisé
satiné

Confinement avec vitres en polycarbonate et
en option tunnel et porte de sécurité

Unité de commande :
Entiérement cablé, y compris les capteurs et
I'armoire de commande

Configuration :

Logique de commande sans pression d'ac-
cumulation avec convoyeur a rouleaux en
amont et en aval (pas avec EtherCAT)

246

Sens de transport

>

Largeur T

| Largeur utile |

Largeur du cadre

Dimensions standards

Entraxe des rouleaux

Largeur S

Convoyeur a rouleaux sur |'élévateur
Description Produit a transporter | Largeur utile Largeur du Espacement
(Lx1) chassis des rouleaux
Elévateur avec convoyeur a rouleaux 400 x 300 mm 310 mm 390 mm 105 mm
Elévateur avec convoyeur a rouleaux 300 x 400 mm 410 mm 490 mm 80 mm
Elévateur avec convoyeur a rouleaux 600 x 400 mm 410 mm 490 mm 160 mm
Elévateur avec convoyeur a rouleaux 400 x 600 mm 610 mm 690 mm 105 mm

Elévateur

(SxT)
740 x 670 mm
755 x 770 mm
1015 x 770 mm
740 x 970 mm

Surface au sol Course (h) max

5000 mm
5000 mm
5000 mm
5000 mm

Des dimensions spéciales sont disponibles sur demande.

Plans : dimensions en mm
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R5F

Support : types standard

Support pour convoyeur droit

Application

Longueur

47

Support pour convoyeur a rouleaux droit et ‘

convoyeur a rouleaux gravitaires droit

=)
[+
=]
o 3
F e
s e e . =}
Caractéristiques techniques g£7o
. P . s . s o 3
Matériau : aluminium anodisé satiné, GD-Zn ©2
. . . . . =
zingué, acier zingué, PA 6 ou caoutchouc g §
£z| W
. i &1 [
Fournitures de la livraison Sl =
Support livré monté 80

%

max. 1800

S

Largeur du cadre

40 Largeur ut||e 40

R

Largeur du cadre

40 Largeur utile 40

Pieds réglables BAS1120 | Roulettes pivotantes CAS3080 -
Réglage en hauteur + 30 mm § verrouillables gl
32 3
Hauteur de convoyage = hauteur du support + x : ,‘z Hauteur de convoyage = hauteur du support + x : g
x =96 mm (guidage latéral intégré) o 2|  x=96 mm (guidage latéral intégré) ° %
X == 122 mm (sans guidage latéral) 5 | x=122mm (sans guidage latéral) S T
Code de commande
Code de commande
Description Largeur du chassis Type Longueur Hauteur de convoyage
Support pour convoyeur droit R5F o __ _NN o o

RSK

NS

Support : types standard

Support pour convoyeur courbe

Application
Support pour convoyeur a rouleaux motorisés

courbe 45° et courbe 90°

Caractéristiques techniques
Matériau : aluminium anodisé satiné, GD-Zn
zingué, acier zingué, PA 6 ou caoutchouc

Hauteur de transport
(Bord supérieur du rouleau)

Fournitures de la livraison
Support livré monté

Largeur du cadre

S 5

o

R

Largeur utile-80 |8

o

Pieds réglables BAS1120
Réglage en hauteur + 30 mm

Hauteur de convoyage = hauteur du support + x :

X == 122 mm (sans guidage latéral)
B

200

Code de commande

80

Largeur du cadre

Largeur utile - 80

©
o

Roulettes pivotantes CAS3080
verrouillables

Hauteur de convoyage = hauteur du support + x :
X =- 122 mm (sans guidage latéral)

Hauteur du support

200

Hauteur du support

Description
Support pour convoyeur courbe

Plans : dimensions en mm

Code de commande
Type
_NN

Largeur du chassis
RS5K

Angle de la courbure  Hauteur de convoyage

ROBOTUNITS



Convoyeur droit a rouleaux gravitaires

Application Version sans guidage latéral
Convoyage gravitaire de produits de diffé-
rentes tailles

o

wn

IS o~
Caractéristiques techniques = r
Matériau du chassis : Aluminium anodisé )

o~ == ==
satiné -
. . . P L4 I I L4
Matériau des rouleaux : acier zingué
Plage de température de -20°C a +80°C Largeur utile = Largeur du produit
Poids max. du produit transporté : 100 kg 40 transporté + 10 mm 40
Largeur du cadre

Largeur utile min : 90 mm

Largeur utile max. : 17210 mm Version avec guidage latéral
3 J
— S —
Variantes de rouleaux : " 9 ol —f[
@ Guidage latéral pour convoyeur a - Rouleaux standard avec roulement § e | N | Eed
rouleaux, voir page 51 métallique (ESD) o[ T] e
- Rouleaux a faible frottement avec § oL i orod
. argeur utile = Largeur du produit
roulement en plastique (non ESD) 20 transporté + 10 mm 20
Largeur du cadre

En option avec butée

. .
Dimensions
Sens de transport
_—
Longueur
e | & ]
= [ |1
3 I I
o 2 ¢
7 3 E | |
50
3| &% ]
3 3¢ | |
Hig
5= [
= [ |1
—
8 ii II II |

Entraxe des rouleaux

Utilisez notre formulaire de demande a l'adresse : www.robotunits.com

Plans : dimensions en mm
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R5Z Support pour convoyeur incliné

Application
Support pour convoyeur a rouleaux droit
et convoyeur a rouleaux gravitaires droit

Caractéristiques techniques
Matériau : aluminium anodisé satinég,
GD-Zn zingué, acier zingué, PA 6 ou
caoutchouc

Hauteur de départ
Hauteur finale

Fournitures de la livraison
Support livré monté

max. 1800

Les types larges (H et G) garantissent

une stabilité sdre des convoyeurs a rou-

leaux, dont la hauteur de support est 3 x

supérieure a la largeur de chassis.

Support : types standard
S Largeur du cadre R Largeur du cadre
40 | . Largeurutile | 40 40 | largeurutile | 40

Pieds réglables BAS1120 b | | 4 Roulettes pivotantes CAS3080 b | | 4

Réglage en hauteur + 30 mm verrouillables

200

1 1 il IS ST

Support : types larges

H Largeur du cadre G Largeur du cadre
. . L til i Largeur utile
Pieds réglables BAS1120 “Eal Ly Roulettes pivotantes CAS3080
Réglage en hauteur + 30 mm b d verrouillables 4 K
min.
100 min.
100

- S v

Code de commande

Code de commande )
Description Largeur du chassis Type Longueur Hauteur de départ  Hauteur finale

Support pour convoyeur incliné R5Z NN

ROBOTUNITS
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Guidage latéral pour convoyeur a bande, a courroie crantée, a bande modulaire

Voir le catalogue
page 16 (C4N) ]

page 18 (C5N)
page 20 (C8N)

Convoyeur a bande (Intégrée)

Sur mesure

J e —

Convoyeur a bande Plage de guidage pour une

longueur de tube carré =
standard de 150 mm 8 _
\ (longueur spéciale possible) er) ﬁ
=y
NN
[©)
g J
§
{ |
|
130
Convoyeur a courroie crantée Plage de guidage pour tne
longueur de tube carré —_—
standard de 150 mm T i
(longueur spéciale possible) 3 & ‘
n o U
S |
—
5 ® O
S¢S RN
0o N
S N2
-_—
Convoyeur a bande Plage de guidage pour une /
modulaire longueur de tube carré = )
standard de 150 mm o83 y
(longueur spéciale possible) v %
o= \A @
i = I~y o
@ ©

120 (droit)
100 (courbe)

Indication pour la conception

Hauteur

%s Hauteur

Recommandation hauteur du guidage latéral Plage de réglage du guidage latéral

ROBOTUNITS



Guidage latéral pour convoyeur a rouleaux

Intégré (uniquement pour convoyeurs a
rouleaux droits)

Voir catalogue, page 38

24

Rigide

Flexible - dépasse la
largeur du
chassis

Plage de guidage pour une
longueur de tube carré
standard de 150 mm
(longueur spéciale possible)

100 44

(144)

Flexible - ne dépasse pas
la largeur du
chassis

Plage de guidage pour une
longueur de tube carré
minimale de 30 mm

(autre longueur possible)

///'.
=
///
-
/

Indications pour la conception

Point de jonction

max. 3000 (Raccordement par goupille filetée GST M08x040)

OO PR, LR

¥ | ;ﬁ IT |
l{ il s i

i I ";F

100 | max. 500 | % %

max. 500

Répartir uniformément les socles ou clips de fixation du guidage latéral.
ATTENTION : Ne pas dépasser les distances maximales !

ROBOTUNITS
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COP4561 Socle du guidage latéral

Application
Pour un positionnement individuel du

uidage latéral
9 9 36 33

Caractéristiques techniques

I
1
Matériau : J
Piece de base PA6 noir I
Supports PA6 GF30 noir

Capuchon 18x18 PE-LLD
Matériau de fixation : acier zingué

ot

i

Fournitures de la livraison | - !

1 piece de base du guidage latéral a i S I
) . s o IS 4

1 support pour guidage latéral, moitié écrou o ¢ 9 |

1 support pour guidage latéral, moitié vis |

2 vis  téte cylindrique 1SO 4762 M5x25 _w_

2 écrous hexagonaux ISO 4032 M5 !

1 vis a téte cylindrique extrémement basse 087.5
M8x30

1 rondelle de sécurité 8,4x13x0,8

1 écrou hexagonal ISO 4032 M8

1 capuchon CAP1818

2 rondelles d'ajustage 8x14x0.5 DIN988

Couple de serrage

Vis a téte cylindrique I1SO 4762 M5x25: 6 Nm
Vis a téte cylindrique extrémement basse
M8x30: 10 Nm

Exemple de montage

Code de commande

Numéro d’article Article Description Poids
COP4561 Socle du guidage latéral Longueur 6050 mm 0,095 kg
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C0_900_ Support pour guidage latéral

Application
Pour un positionnement individuel du
guidage latéral ‘ ‘

Caractéristiques techniques D [D D
|
|
|
|
|

Matériau :

Piece de serrage PA6.6 noir

Capuchon 15x15 PE-LLD

Tube carré en aluminium EN AW-6060-T66
Matériau de fixation : acier zingué

L+20

L+26.5

Fournitures de la livraison

1 piece de serrage pour guidage latéral
1 vis a téte cylindrique ISO 4762 M5x14
1 écrou hexagonal ISO 4032 M5

1 capuchon CAP1515

1 tube carré 15x15 longueur 150 mm ou

AV
%%
|
|
|
|
I
coupé a longueur ]
015

Code de commande

Numeéro d"article Article Description Poids
COL9000SNN Support pour guidage latéral Coupé a longueur
COP9001 Support pour guidage latéral Longueur 150 mm 0,045 kg

1) Veuillez compléter le code de commande par la longueur.
Plans : dimensions en mm
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Clip de fixation pour guidage latéral

Application
Maintien du guidage latéral

Caractéristiques techniques
Matériau : PA6 noir

Fournitures de la livraison
10 clips de fixation pour guidage latéral

Exemple de montage

L

Code de commande

Numéro d’article
COP4570

Article Description
Clip de fixation pour guidage latéral Sachet de 10 pcs.

Application
Ferme les extrémités ouvertes du guidage
latéral en entrée et sortie

Caractéristiques techniques
Matériau : PP ESD noir

Fournitures de la livraison
4 Embouts du guidage latéral

Code de commande

Poids par piece
0,020 kg

COP4590 Embout du guidage latéral

(85)

50

35

Numéro d’article
COP4590

Article Description
Embout du guidage latéral Sachet de 4 pcs.

ROBOTUNITS
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Guidage latéral en plastique

Application 30
Profilé en matiére plastique pour réaliser +
des guidages latéraux _ i
N
Caractéristiques techniques
Matériau : PVC-U noir |
o &
|
Profilé plastique formable a chaud avec |
un décapeur thermique (température de |
ramollissement 80°C) ; /\/\/\}/\/\’
WW
|
i
!
L] L] o i
Application
Canalisation
Code de commande
Numéro d"article Article Description Poids au métre
COL4590SNN Guidage latéral en plastique, coupé a longueur 0,340 kg
COL4590NNN Guide latéral plastique, barre Longueur 3000 mm 0,340 kg

Plans : dimensions en mm
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