DIE JUST-IN-TIME
FORDERTECHNIK




Erfolg misst sich oftmals in Effizienz und Geschwindigkeit: Fiir die Kunden von Robotunits heift das,
bei Lieferzeiten, Konstruktions- und Montagezeiten immer einen Schritt voraus zu sein.

Ebenso bemerkenswert ist die Tatsache, dass sich unsere Fordertechnik nahtlos in einen kompletten
Automatisierungs-Baukasten integriert.

Mit all den Vorteilen, die Robotunits so einzigartig machen: groBe Vielfalt, hochster technischer
Anspruch sowie ein enormes Einsparungspotential bei Konstruktion und Montage. Selbstverstandlich
realisieren wir auch jederzeit Sonderanfertigungen auBerhalb der StandardmaBe fiir Sie.

AuBergewohnlich kurze Lieferzeiten

Lange mal Breite maBBgeschneidert

Flexibilitat bei Art und Position des Antriebs

Geschwindigkeit

Umlenkvarianten

Individuelle Gurtwahl

Beforderung mit System

P RN 3 M

@ Zeit gewinnen, Kosten reduzieren

@ Sicherheit

ROBOTUNITS®




Die Just-In-Time FOrdertechnik

Gurtforderer Seite 10
Gurtforderer 40 Gurtforderer 50 Gurtforderer 80 Unterbau CAN/C5N Unterbau C8N/C8M
C4N C5N C8N C4F C8F
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Modulbandforderer Seite 20
Modulbandférderer Modulbandférderer Unterbau C8BN/C8M
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S.22 S.24 - S.19 L
Zahnriemenforderer Seite 26
Zahnriemenforderer Zahnriemenforderer Unterbau CAT Unterbau C8T
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Die Just-In-Time FOrdertechnik

Rollenforderer mit Antrieb Seite 34
Rollenforderer Schréagrollenforderer Rollenforderer Rollenforderer Kurve
Gerade R5A Einschleuser R5C
R5S R5M i
S. 38 S. 39 S. 40 S. 41
Eckumsetzer 50 Eckumsetzer 100 Dreheinheit mit Sorter Heber mit Rollen-
R5T0050 R5T0100 Rollenforderer R5D forderer
RSR R5L
| =
S. 42 S. 43 S. 44 S. 45 S. 46
Unterbau fiir Gerade Unterbau fiir Kurve
R5F m R5K
I‘m! M
L L
S. 47 : S. 47 )
Rollenforderer ohne Antrieb Seite 48
Schwerkraftrollen- Unterbau fiir
forderer Gerade Neigung
R5G R5Z ! l
o S. 49
Seitenfuhrung Seite 51
Seitenfiihrung Seitenfiihrung Halter Seitenfiihrung Clip Seitenfiihrung Seitenfiihrung
Sockel C0_900_ ' COP4570 Endstiick Kunststoff

COP4561 | COP4590 COL4590

‘D S.53 ~ S.54 S.54 S.55

S. 52
Fordertechnik Zubehor Ubersicht Seite 146
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Gurtforderer C4N Antriebsvarianten

Kopfantrieb direkt (Seite 13)

Gurtforderer C5N Antriebsvarianten

Kopfantrieb direkt (Seite 15)

Messerkante (Seite 14/1 5)/
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Gurtforderer C8N Antriebsvarianten

Kopfantrieb direkt (Seite 17)

Messerkante (Seite 16/17) /

\ Mittenantrieb mit Riemen (Seite 17)

ROBOTUNITS
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C4N

ce >

Plug-and-Play

Seitenfiihrung fiir Gurtforderer
siehe Seite 50

Bunker- und Trichterforderer
auf Anfrage

Antriebsvarianten’

Gurtforderer 40

Anwendung
Transportaufgaben aller Art

Technische Daten

Gurtgeschwindigkeiten von 3 bis 55 m/min

Antriebsleistung je nach Férdergeschwin-
digkeit und Belastung von 0,12 kW bis
0,37 kW (230/400V; 50/60Hz; IP54)

max. Fordergut Gesamtlast 240 kg
Temperaturbereich von -20°C bis +40°C

Gurtausfiihrung

Standardanwendung, 6lbesténdig,
lebensmittelecht, adhasiv fiir Steigtrans-
port, schnittfest, staufahig, usw.

C4N ohne Seitenfiihrung
Gurtbreite: Rahmenbreite - 10 mm
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Rahmenbreite 11

C4N mit Seitenfiihrung
Rahmenbreite < 120 mm
Gurtbreite: Rahmenbreite - 15 mm
Rahmenbreite > 120 mm
Gurtbreite: Rahmenbreite - 20 mm

N

Kopfantrieb mit Riemen

D Kopfantrieb mit Riemen links

Kopfantrieb mit Riemen rechts

Kopfantrieb mit Riemen links
und Messerkante hinten

Kopfantrieb mit Riemen rechts
und Messerkante hinten

Kopfantrieb mit Riemen

S

Kopfantrieb direkt

Kopfantrieb direkt links

Kopfantrieb direkt rechts

Messerkante hinten

Kopfantrieb direkt rechts mit
Messerkante hinten

ﬂ Kopfantrieb direkt links mit

max. 425 (mit Fremdlufter)
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Mittenantrieb mit Riemen

Mittenantrieb mit Riemen

Mittenantrieb mit Riemen
und Messerkante vorne

Mittenantrieb mit Riemen
und Messerkante hinten

Mittenantrieb mit Riemen
und Messerkante beidseitig

Option: Messerkante

5
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1) Standard Laufrichtung ist ziehend. Die Laufrichtung aller Antriebe kann durch Umpolen des Motors geédndert werden.



Kopfantrieb direkt el
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Gurtbreite
Rahmenbreite
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| Rahmenbreite
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Mittenantrieb mit Riemen plion: Messerkante
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max. 450
max. 555 (mit Fremdlifter)
Standard Breiten und Langen?
Beschreibung Rahmenbreite Lange max. Beschreibung Rahmenbreite Lange max.
Gurtforderer 40 40 mm 12000 mm Gurtforderer 40 200 mm 12000 mm
Gurtforderer 40 80 mm 12000 mm Gurtforderer 40 240 mm 12000 mm
Gurtforderer 40 120 mm 12000 mm Gurtforderer 40 300 mm 12000 mm
Gurtforderer 40 160 mm 12000 mm Gurtforderer 40 400 mm 12000 mm

Beachten Sie das Verhéltnis von Minimum Lange zu Breite von: 1,5: 1.

Anfrage/Bestellung

Nutzen Sie bitte unseren Férderbandkonfigurator oder unser Anfrageblatt unter: www.robotunits.com

2) Sonderbreiten und Sonderléangen auf Anfrage.
Zeichnungen: Malle in mm
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Plug-and-Play

Seitenfiihrung fir Gurtforderer
siehe Seite 50

Antriebsvarianten’

Gurtforderer 50

Anwendung
Transportaufgaben aller Art

Technische Daten
Gurtgeschwindigkeiten von 3 bis 67 m/min

Antriebsleistung je nach Férdergeschwin-
digkeit und Belastung von 0,12 kW bis
0,37 kW (230/400V; 50/60Hz; IP54)

max. Fordergut Gesamtlast 340 kg
Temperaturbereich von -20°C bis +40°C

Gurtausfiihrung

Standardanwendung, 6lbesténdig,
lebensmittelecht, adhasiv fiir Steigtrans-
port, schnittfest, staufahig, usw.

Gurtbreite: Rahmenbreite - 20 mm
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Rahmenbreite \’H 16

Gurtbreite Gurtbreite

B [/

Kopfantrieb mit Riemen

D Kopfantrieb mit Riemen links

D Kopfantrieb mit Riemen rechts
Kopfantrieb mit Riemen links
und Messerkante hinten

Kopfantrieb mit Riemen rechts
und Messerkante hinten

hemoo

¢=-===

Kopfantrieb mit Riemen

Kopfantrieb direkt

Kopfantrieb direkt links

Kopfantrieb direkt rechts

Messerkante hinten

Kopfantrieb direkt rechts mit
Messerkante hinten

ﬂ Kopfantrieb direkt links mit
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(mit Fremdlifter)
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Mittenantrieb mit Riemen

Mittenantrieb mit Riemen

Mittenantrieb mit Riemen
und Messerkante vorne

Mittenantrieb mit Riemen
und Messerkante hinten

Mittenantrieb mit Riemen
und Messerkante beidseitig

Option: Messerkante
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1) Standard Laufrichtung ist ziehend. Die Laufrichtung aller Antriebe kann durch Umpolen des Motors geédndert werden.

Zeichnungen: Male in mm
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Kopfantrleb dlrekt Option: Messerkante
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max. 310
max. 415
(mit Fremdlifter)
Mittenantrieb mit Riemen Option: Messerkante
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max. 570 (mit Fremdlufter)
Standard Breiten und Langen? Bauformvarianten
Beschreibung Rahmenbreite Lange max. Seitenansicht
Gurtforderer 50 400 mm 12000 mm
Gurtforderer 50 500 mm 12000 mm
Gurtférderer 50 600 mm 12000 mm — /"R =

Beachten Sie das Verhéltnis von Minimum Lange zu Breite von: 1,5: 1.

Anfrage/Bestellung

Nutzen Sie bitte unseren

Forderbandkonfigurator oder unser Anfrageblatt unter: www.robotunits.com

2) Sonderbreiten und Sonderléangen auf Anfrage.

Zeichnungen: Malle in mm

ROBOTUNITS
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Plug-and-Play

Seitenfiihrung fir Gurtforderer
siehe Seite 50

Antriebsvarianten’

Gurtforderer 80

Anwendung
Transportaufgaben aller Art

Technische Daten

Gurtgeschwindigkeiten von 5 bis 65 m/min

Antriebsleistung je nach Férdergeschwin-

digkeit und Belastung von 0,25 kW bis
0,55 kW (230/400V; 50/60Hz; IP54)

max. Fordergut Gesamtlast 550 kg
Temperaturbereich von -20°C bis +40°C

Gurtausfiihrung

Standardanwendung, 6lbesténdig,
lebensmittelecht, adhasiv fiir Steigtrans-
port, schnittfest, staufahig, usw.

Gurtbreite: Rahmenbreite - 20 mm

Gurtbreite Gurtbreite

Kopfantrieb mit Riemen

D Kopfantrieb mit Riemen links

D Kopfantrieb mit Riemen rechts
Kopfantrieb mit Riemen links
und Messerkante hinten

Kopfantrieb mit Riemen rechts
und Messerkante hinten

hemoo

¢=-===

Kopfantrieb mit Riemen

Kopfantrieb direkt

Kopfantrieb direkt links

Kopfantrieb direkt rechts

Messerkante hinten

Kopfantrieb direkt rechts mit
Messerkante hinten

ﬂ Kopfantrieb direkt links mit
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(mit Fremd|Ufter)

max. @ 140
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Mittenantrieb mit Riemen

Mittenantrieb mit Riemen

Mittenantrieb mit Riemen
und Messerkante vorne

Mittenantrieb mit Riemen
und Messerkante hinten

Mittenantrieb mit Riemen
und Messerkante beidseitig

Option: Messerkante

Rahmenbreite

245

1) Standard Laufrichtung ist ziehend. Die Laufrichtung aller Antriebe kann durch Umpolen des Motors geédndert werden.

Zeichnungen: Male in mm

ROBOTUNITS



Kopfantrieb direkt
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max. 460
(mit Fremdlifter)
Mittenantrieb mit Riemen Option: Messerkante
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max. 550
max. 655
(mit Fremdlufter)
Standard Breiten und Langen? Bauformvarianten

Option: Messerkante

Beschreibung Rahmenbreite Lange max. Sefiaremsien

Gurtforderer 80 600 mm 12000 mm

Gurtforderer 80 700 mm 12000 mm

Gurtforderer 80 800 mm 12000 mm — /"R =
Gurtforderer 80 1000 mm 12000 mm

Gurtforderer 80 1200 mm 12000 mm

Beachten Sie das Verhéltnis von Minimum Lange zu Breite von: 1,5: 1.

Anfrage/Bestellung

Nutzen Sie bitte unseren Férderbandkonfigurator oder unser Anfrageblatt unter: www.robotunits.com

2) Sonderbreiten und Sonderléangen auf Anfrage.

Zeichnungen: Malle in mm

ROBOTUNITS
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C4F Unterbau C4N/C5N

Anwendung
Unterbau fiir Gurtforderer 40 und 50

Lange

Technische Daten (min. 1180, max. 12000)
Material: Aluminium seidenmatt eloxiert, 350
GD-Zn verzinkt, Stahl verzinkt, Gummi
Lieferumfang U
Unterbausegment am Férderband fertig 2
montiert 2
Die Typen Breit (H und G) gewéhrleisten
einen sicheren Stand fir Forderbander, max. 1800
deren Unterbau-Hohe 3 x groRer ist als
die Rahmenbreite.
Unterbau Typen Standard Unterbau Typen Breit
S Rahmenbreite + 88 R Rahmenbreite + 88 H Rahmenbreite + 88 G Rahmenbreite + 88
Rahmenbreite Rahmenbreite Rahmenbreite Rahmenbreite
(max. 600) (max. 600) (max. 600) (max. 600)
N 1 1
S i S Te 4] ] S ¢ d
o~ o~
o )
i b min 5 Y
2 o 3 2 min. &
[ [
|
§ il il (% — — (% LH HJZ mm
= & | = = ! o2} e t
StellfiiRe BAS4008 Feststellbare Lenkrollen StellfiiRe BAS4008 Feststellbare Lenkrollen
Hohenverstellung £ 20 mm CAS3080 Hohenverstellung = 20 mm CAS3080
Bestellcode
Bestellcode?
Beschreibung Rahmenbreite Type Lange Hohe
Unterbau C4N/C5N CAF o __ _NN o __ o __

1) Optional mit Bodenbefestigung BAP4500.
2) Bitte erganzen Sie den Bestellcode um die entsprechenden Parameter fiir die Bearbeitungsinformationen.
Zeichnungen: MaRe in mm

ROBOTUNITS
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C8F Unterbau CS8N/C8M

Anwendung
= Unterbau fiir Gurtforderer 80 und Modul-
bandfdérderer 80 .
Lange
(min. 1450, max. 12000)
Technische Daten 430 80

Material: Aluminium seidenmatt eloxiert,
GD-Zn verzinkt, Stahl verzinkt, Gummi

Lieferumfang @
Unterbausegment am Férderband fertig 2
montiert

Die Typen Breit (H und G) gewahrleisten
einen sicheren Stand fiir Forderbander,
deren Unterbau-Hohe 3 x groRer ist als
die Rahmenbreite.

max. 1800

Unterbau Typen Standard Unterbau Typen Breit

S Rahmenbreite + 88 R Rahmenbreite + 88 H Rahmenbreite + 88 G Rahmenbreite + 88
Rahmenbreite Rahmenbreite Rahmenbreite Rahmenbreite
(max. 2020) (max. 2020) (max. 2020) (max. 2020)
|
LT ¢ ST ] I =
3 min. < min.
¥ 5 100 S 100 3
@ g E o
g e g S
- I i
LN L -1 o
StellfiRe BAS1120 Feststellbare Lenkrollen StellfiiRe BAS1120 Feststellbare Lenkrollen
Hohenverstellung £ 30 mm CAS3080 Hohenverstellung £ 30 mm CAS3080
Bestellcode
Bestellcode’
Beschreibung Rahmenbreite Type Lange Hohe
Unterbau C8N/C8M C8F o __ _NN o __ ____

1) Bitte ergénzen Sie den Bestellcode um die entsprechenden Parameter flir die Bearbeitungsinformationen.
Zeichnungen: Malle in mm

ROBOTUNITS
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Modulbandforderer Gerade C8M Antriebsvarianten

Kopfantrieb direkt rechts (Seite 23)

ROBOTUNITS

Kopfantrieb mit Riemen rechts
(Seite 22)




Modulbandforderer Kurve C8MC Antriebsvarianten

Kopfantrieb direkt links (Seite 25)

Kopfantrieb mit Riemen links (Seite 24) /

ROBOTUNITS
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C8M Modulbandforderer Gerade

Anwendung
Transportaufgaben aller Art o
Technische Daten = N
Gurtgeschwindigkeiten von 6 bis 50 m/min 1y
38
Antriebsleistung je nach Férdergeschwin- -
digkeit und Belastung von 0,25 kW bis m
0,55 kW (230/400V; 50/60Hz; IP54) (S )
@ max. Fordergut Gesamtlast 750 kg
o Modulbandteilung 1 Zoll
¢ ! Temperaturbereich von -20°C bis +40°C Modulbandbreite (MB)
Rahmenbreite (RB)
Modulbandausfiihrung RB = MB + 15 (RB <1500)
Seitenfiihrung fir Modulband- Modulband offen RB = MB +15 bis 20 (RB 21500)
forderer Modulband geschlossen
siehe Seite 50
Antriebsvarianten’
Kopfantrieb mit Riemen Kopfantrieb direkt

D Kopfantrieb mit Riemen links ﬂ Kopfantrieb direkt links
D Kopfantrieb mit Riemen rechts U Kopfantrieb direkt rechts

Kopfantrieb mit Riemen

Lange
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R
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R
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R
R
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max. 175

Rahmenbreite
Modulbandbreite
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[ R
g
| q
g
=
O
(=)
i
S}
% 165
@©
€ 213
max. 1000 __max. 280 |
( o)
of 8| 2 - = 8
QT @
RVil| 0 <>‘<;
£l €
€
215
max. 400
max. 505

(mit Fremdliifter)
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Kopfantrieb direkt

Lange

Y Spp———
b
| hrnnnn
b
lnhrnnnn
b
lnhrnnnn

Rahmenbreite
Modulbandbreite

b || frorororou | e
S [[| ST SRR || P PR
b | [Jroro o | [ s
S [[| ST R | P AP
b | [Jrorornd | [ b
S (| ST R [ P PP
S (| ST SRR | P PP
b | [Jror o | [ b
= i i i R
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oo |
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oo |
oo |
(NpNpNpNply},

10

i = 1 )
E
& !
g g
s %
3 £
€
max. 1000 __max. 280 |
ol 8| B h-= 2 =D
8 U &
max. 405
215 max. 460
(mit Fremdliifter)
Bauf ianten?
aurormyvariantien

max. 230

Seitenansicht

Langen und Rahmenbreite

Beschreibung Lange min.?
C8M Gerade Kopfantrieb mit Riemen 1500 mm
C8M Gerade Kopfantrieb direkt 1500 mm

Anfrage/Bestellung

Lange max.®
12000 mm
12000 mm

Rahmenbreite min.*

165 mm
165 mm

Rahmenbreite max.*

2020 mm
2020 mm

1)
2)
3)

Nutzen Sie bitte unser Anfrageblatt unter www.robotunits.com

Laufrichtung nur ziehend maglich
Bauformvarianten auf Anfrage
Sonderlangen auf Anfrage

4) Rahmenbreiten kdnnen zwischen min. 165 mm bis max. 2020 mm in einem Raster von 50 mm gewéhlt werden.
Zeichnungen: Malle in mm

ROBOTUNITS
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C8MC Modulbandforderer Kurve

Anwendung
Transportaufgaben aller Art Nutzbreite = Modulbandbreite - 24mm_,
‘9
Technische Daten
Gurtgeschwindigkeiten von 6 bis 30 m/min I;
72777 74 1l
Antriebsleistung je nach Férdergeschwin- 5 DQ
Iy

digkeit und Belastung von 0,25 kW bis
0,55 kW (230/400V; 50/60Hz; IP54)

80
135

max. Fordergut Gesamtlast: auf Anfrage

@ Modulbandteilung 1 Zoll
Temperaturbereich von -20°C bis +40°C

Plug-and-Play

Modulbandausfiihrung

Seitenfiihrung fiir Modulband- Modulband offen Modulbandbreite
= 5
forderer Rahmenbreite = Modulbandbreite + 15mm
siehe Seite 50

Antriebsvarianten’

Kopfantrieb mit Riemen Kopfantrieb direkt

D Kopfantrieb mit Riemen links ﬂ Kopfantrieb direkt links
D Kopfantrieb mit Riemen rechts U Kopfantrieb direkt rechts

Kopfantrieb mit Riemen

Auslauflange
__(min. Modulbandbreite)

max. 175

65 | |

165
213

max. @ 140

Kurvenradius

—

£

o max. 280 214 o
() % £
gc £
229 2
33 g
c O x
5= £

£ )

£

£

Modulbandbreite
Rahmenbreite (mit Fremdlifter)
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Kopfantrieb direkt

Auslauflange
__ (min. Modulbandbreite)

max. 190

max.
360

max. 460
(mit Fremdliifter)

Kurvenradius

max. @ 140

Einlauflange
(min. Modulbandbreite)

n
o
max. 280 215 %
mL g
o SEN : =
() —
Modulbandbreite
Rahmenbreite
Bauformvarianten?
Seitenansicht Draufsicht
Rahmenbreite
Beschreibung Rahmenbreite min.? Rahmenbreite max.?
C8MC Kurve Kopfantrieb mit Riemen 215 mm 1215 mm
C8MC Kurve Kopfantrieb direkt 215 mm 1215 mm

Anfrage/Bestellung

Nutzen Sie bitte unser Anfrageblatt unter www.robotunits.com

1) Laufrichtung nur ziehend mdoglich

2) Bauformvarianten auf Anfrage

3) Rahmenbreiten konnen zwischen min. 215 mm bis max. 1215 mm in einem Raster von 50 mm gewahlt werden.
Zeichnungen: Malle in mm
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Zahnriemenforderer C4T Antriebs- und Verbindungsmaoglichkeiten

Verbindungswelle mit Kupplung

) ) (Seite 175)
Zahnriemenstrang ohne Motor mit

Wellenstummel rechts (Seite 28)
Zahnriemenstrang ohne Motor
mit Wellenstummel beidseitig
(Seite 28)
= /

b

Kopfantrieb mit Riemen rechts
und Wellenstummel (Seite 28)

ROBOTUNITS
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Zahnriemenforderer C8T Antriebs- und Verbindungsmoglichkeiten

Verbindungsnabe COP4501 (Seite 145)

Keilwelle COL8500 (Seite 145)

Zahnriemenstrang ohne Motor mit

Zahnriemenstrang ohne Motor mit Wellenstummel beidseitig (Seite 30)

Keilwellennabe (Seite 30)

Verbindungswelle mit Kupplung
COL52_0 (Seite 175)

Kopfantrieb direkt rechts und
Wellenstummel (Seite 30)

Kopfantrieb mit Riemen rechts und
Wellenstummel (Seite 30)

ROBOTUNITS’
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CAT Zahnriemenforderer 40

Anwendung ) .
Riemenbreite
Transportaufgaben aller Art 32mm

Technische Daten T 1=
[

Geschwindigkeiten: \ .
von 3 m/min bis 58 m/min ﬂ? a]

Antriebsleistung je nach Fordergeschwin- m

digkeit und Belastung von 0,12 kW bis

0,37 kW (230/400V; 50/60Hz; IP54) UE 5}]

c € @ max. Fordergut Gesamtlast 160 kg N | 7. pLL]

FlugrandFlay Temperaturbereich von -20°C bis +40°C

50*%

40 8.5
Seitenfiihrung fiir Zahnriemen- Riemenscheibe 57
. férderer Z&hnezahl: 30 Zahne
siehe Seite 50 Wirkdurchmesser: 47,75 mm * Bei adhdsivem Gurt = 52 mm
Gurtausfiihrung
Standardanwendung, adhasiv fiir Steigtrans-
port, staufahig, usw.
Antriebsvarianten’
Kopfantrieb mit Riemen Zahnriemenstrang ohne Motor Kopfantrieb mit Riemen, zweispurig

Zahnriemenstrang mit Wel-
lenstummel beidseitig

D Zahnriemenstrang mit Wel-

Kopfantrieb mit Riemen
links zweispurig

m Kopfantrieb mit Riemen

rechts zweispurig

D Kopfantrieb mit Riemen links

Kopfantrieb mit Riemen rechts

Kopfantrieb mit Riemen links
und Wellenstummel

lenstummel links

<---—>

Zahnriemenstrang mit Wel-
lenstummel rechts

¢ ===

Kopfantrieb mit Riemen, dreispurig

Kopfantrieb mit Riemen
links dreispurig

N

Kopfantrieb mit Riemen rechts
und Wellenstummel

Kopfantrieb mit Riemen
rechts dreispurig

<---—>p

Kopfantrieb mit Riemen

Lénge
(O oo | o= I == O) Q
g = S ‘
o 5

9 D= g 43| 149
g < G ‘
= - : %

5 © E

max. 320
max. 425 (mit Fremdliifter)
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Kopfantrieb mit Riemen

o/P

el E
E £
(=] o —| O
8 I 2 g
3 5 © | 5
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g |
5 x & N |
@© 1
£ |
-=‘7'
3 @12 h8
25
95
Kopfantrieb mit Riemen, zweispurig u/v
[ | BN |I
' S |
2 2 12 |2 5L
B ‘s gy
: E SESESS N H¢12h8
g ESIES| &=
— Q2 |I'g = 25
% Z | |2
(] 1
E ]
-_.-=‘
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Kopfantrieb mit Riemen, dreispurig T
J
= "—= |
E ,. |
il = ~ [ |
S o] |
23
S < U
g2 <
I s ~ ?12h8
I' | 25
— =
3 = 2 |2 |2
5 P SE LS
8 SE2E2S
S ESETSES
% = 2|3
(] 1
E —
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3
95
Langen und Rahmenbreite
Beschreibung Lange min. Lange max. MA1 MA2
Zahnriemenforderer 40 Kopfantrieb mit Riemen 400 mm 12000 mm
Zahnriemenforderer 40 Kopfantrieb mit Riemen, zweispurig 400 mm 12000 mm .
Zahnriemenforderer 40 Kopfantrieb mit Riemen, dreispurig 400 mm 12000 mm e e
Zahnriemenforderer 40 Zahnriemenstrang ohne Motor 400 mm 12000 mm

Bestellung

Nutzen Sie bitte unseren Forderbandkonfigurator oder unser Anfrageblatt unter: www.robotunits.com

1) Standard Laufrichtung ist ziehend. Die Laufrichtung aller Antriebe kann durch Umpolen des Motors geéndert werden.

Zeichnungen: Malle in mm

ROBOTUNITS
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ce >

Plug-and-Play

Seitenfiihrung fiir Zahnriemen-
férderer
siehe Seite 50

Antriebsvarianten’

Zahnriemenforderer 80

Anwendung
Transportaufgaben aller Art

Technische Daten
Geschwindigkeiten:
von 6 m/min bis 66 m/min

Antriebsleistung je nach Fordergeschwin-
digkeit und Belastung von 0,25 kW bis 0,37
kW (230/400V; 50/60Hz; IP54)

max. Fordergut Gesamtlast 400 kg
Temperaturbereich von -20°C bis +40°C

Riemenscheibe
Zahnezahl: 32 Zahne
Wirkdurchmesser: 101,85 mm

Gurtausfiihrung
Standardanwendung, adhasiv fir Steig-
transport, stauféhig, usw.

hoooo

Kopfantrieb mit Riemen Fmax 4000 N

D Kopfantrieb mit Riemen links

Kopfantrieb mit Riemen rechts

Kopfantrieb mit Riemen links
und Wellenstummel

Kopfantrieb mit Riemen rechts
und Wellenstummel

¢ =—-—-==

Kopfantrieb mit Riemen

Lénge

Kopfantrieb direkt Fmax 6000 N

Kopfantrieb direkt links

Kopfantrieb direkt rechts

Wellenstummel

Kopfantrieb direkt rechts und
Wellenstummel

ﬂ Kopfantrieb direkt links und

~

-0-
L)
\>/
104

max. 350
min. 20,

7

=5

max. 400

max. 505 (mit Fremdlifter)

max. @ 140

Kopfantrieb direkt

Lange

o
\_/
104,

max. 230
o]

e e
0

© o

max. 405

max. 460
(mit Fremdlufter)

ROBOTUNITS

Riemenbreite
32 mm

|
! iy

99
104

17.5

* Bei adhasivem Gurt = 108 mm

Kopfantrieb, zweispurig

Kopfantrieb mit Riemen
links zweispurig

Kopfantrieb mit Riemen
rechts zweispurig

.DD
Kopfantrieb, dreispurig
.m:ﬂj
mmpfantrieb direkt
rechts dreispurig

Zahnriemenstrang ohne Motor, verstellbar

Kopfantrieb direkt
links zweispurig

===

Kopfantrieb direkt
rechts zweispurig

Kopfantrieb mit Riemen
links dreispurig

Kopfantrieb mit Riemen
rechts dreispurig

Kopfantrieb direkt
links dreispurig

v

Zahnriemenstrang mit Wellen-
stummel beidseitig

Zahnriemenstrang mit
Wellenstummel links

Zahnriemenstrang mit
Wellenstummel rechts

5|
u
V|

oo

Zahnriemenstrang ohne Motor

Zahnriemenstrang mit
Keilwellennabe



Kopfantrieb mit Riemen, zwei- dreispurig Oo/P

52
8 e |8 0 | _@20h9
— = = (=)
8T a2 ]
= o | < - )
% oc o 3 o [ AT\ I
kS cr—— < o
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2 u/v
S
%8 [ 1
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g= 29 , I
s c
f = ] —U
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o e g |2 g _||.e20ne
E ogeg 2K %
8 Sg8g 8g
£ g(\l Q5 g<§(
3 §V £ £ 52
£ 5 =
% € @
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5 : Tg - @ 20 h9
165 _ J
~ 8 ol { 1 I
i LW
L] L] L] L] L]
Kopfantrieb direkt, zwei- dreispurig .
[ 1
t T
) %LrE;—’ 2 e e
e 9 s Sele
: [ o fgte R/S
I T © QJN wo
E 57| £7 52
~ © O —=t
= e g @ 20 h9
f } J}
[ —
g [ : |
75 5 l |
-‘E: g % %_r =t =
82 é x| 'vclyﬁﬁcl)—l 1
I 1
[ 1
[ —— o &l
g g 'g T ‘211 T
Eg EQ qc,)§
2|8 |2 W, verstellbar
[ 1
o e r—— ° [ e— r —
3 ar 3 R[[ |
E L o % ;C‘ Keilwellennabe
©
= £ DIN ISO 14-6x16x20

Langen und Rahmenbreite

Beschreibung Lange min. Lange max. MA1 MA2
Zahnriemenforderer 80 Kopfantrieb mit Riemen 550 mm 12000 mm

Zahnriemenforderer 80 Kopfantrieb mit Riemen, zweispurig 550 mm 12000 mm o
Zahnriemenforderer 80 Kopfantrieb mit Riemen, dreispurig 550 mm 12000 mm o o
Zahnriemenforderer 80 Kopfantrieb direkt 550 mm 12000 mm

Zahnriemenforderer 80 Kopfantrieb direkt, zweispurig 550 mm 12000 mm o
Zahnriemenforderer 80 Kopfantrieb direkt, dreispurig 550 mm 12000 mm o o
Zahnriemenforderer 80 Zahnriemenstrang ohne Motor 550 mm 12000 mm

Bestellung

Nutzen Sie bitte unseren Férderbandkonfigurator oder unser Anfrageblatt unter: www.robotunits.com

1) Standard Laufrichtung ist ziehend. Die Laufrichtung aller Antriebe kann durch Umpolen des Motors geédndert werden.
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Unterbau C4T

Anwendung Linge
Unterbau fiir Zahnriemenférderer 40 (min. 1180, max. 12000)

Technische Daten
Material: Aluminium seidenmatt eloxiert,
GD-Zn verzinkt, Stahl verzinkt, Gummi

Héhe

Lieferumfang
Unterbausegment am Férderband fertig
montiert

max. 1800

Unterbau Typen 1-Strang Unterbau Typen 2-Strang

S L R e H Lﬁ% G i,r%—“%

¢ 5 4 5 [
g = L g - 8 g 5 ?
i 40 = 40 - 40 | 40
e} 7o) Ire) [Te}
® ® © 2
:
o
§ § — — § 8 !===@‘ ~ |
o S big] B = i 8
== S Héhe / 3 oder Hohe '3 oder
LlBHEVAS Hohe /3 hoharor Wort (hSherer Wert)
StellfiiRe BAS 4008" Feststellbare Lenkrollen StellfiiRe BAS 4008" Feststellbare Lenkrollen
Hohenverstellung £ 20 mm CAS 3080 Hohenverstellung + 20 mm CAS 3080

Unterbau Typen 3-Strang

MA1 MA2 - 40 __MA1_ _MA2 - 40
i ‘ ‘ 4
K 4 ‘ ‘ M ] 4_h& ‘ ‘
3
- ﬁ;}* , 1%‘
2 m - - 40
0 [fe]
® 2
5 2
o
: 1 W
& Ll ), )
C::é Hoéhe / 3 oder <-4 Hohe / 3 oder
MA1 + MA2 + 40 MA1 + MA2 + 40
(hoherer Wert) (hdherer Wert)
StellfiiRe BAS 4008 Feststellbare Lenkrollen
Hohenverstellung 20 mm CAS 3080
Bestellcode
Bestellcode?
Beschreibung Lange Type Hohe MA1 MA2
Unterbau C4T C4G e _NN o o o

1) Optional mit Bodenbefestigung BAP 4500.

2) Bitte erganzen Sie den Bestellcode um die entsprechenden Parameter fiir die Bearbeitungsinformationen.
Zeichnungen: MaRe in mm

ROBOTUNITS



33

Unterbau C8T

Anwendung

Unterbau fiir Zahnriemenforderer 80 Lange

(min. 1450, max. 12000)

Technische Daten
Material: Aluminium seidenmatt eloxiert,
GD-Zn verzinkt, Stahl verzinkt, Gummi

Héhe

Lieferumfang

Unterbausegment am Férderband fertig
montiert

max. 1800

Unterbau Typen 2-Strang
S ) R . H

MAT1 - 40

4 (MA1-40 G
i

N
o
148
N
—
57

148
|
8
o
148
b o
8
o
57
148

40

Hoéhe - 52
Héhe - 52
Hoéhe - 52
Héhe - 52

200

o o
< Y S
13 «

200
@ii
|

b

Héhe /3

StellfiiBe BAS 1120

Hohe /3

Feststellbare Lenkrollen

Hoéhe / 3 oder
MA1 + 40

Hohe / 3 oder
MA1 + 40

(hoherer Wert)

StellfiiRe BAS 1120

(héherer Wert)

Feststellbare Lenkrollen

Hohenverstellung + 30 mm CAS 3080 Hohenverstellung £ 30 mm CAS 3080
Unterbau Typen 3-Strang
K  MA1_ _MA2 - 40 M MAT MA2 - 40

Ay
o] B P
g m 40
o
[Ie]
©
<
0
T
o
o
N
—] =T
Hohe / 3 oder
MA1 + MA2 + 40
(h6herer Wert)

StellfiiRe BAS 1120
Hohenverstellung £ 30 mm

ERL

hil.

Héhe - 52

A@f 1

Hoéhe / 3 oder
MA1 + MA2 + 40
(hoherer Wert)

Feststellbare Lenkrollen

CAS 3080
Bestellcode
Bestellcode’
Beschreibung Lange Type Hohe MA1 MA2
Unterbau C8T C8G o _NN

1) Bitte ergénzen Sie den Bestellcode um die entsprechenden Parameter fir die Bearbeitungsinformationen.

Zeichnungen: Malle in mm

ROBOTUNITS



Rollenforderer Gerade

Schragrollenforderer

Rollenforderer Einschleuser

Rollenforderer Kurve
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Eckumsetzer 50 Eckumsetzer 100

Dreheinheit Heber

Sorter

DDDDDDDDDD
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Rollenforderermodule
Fordergut-
ausrichtung Durchsatz
Modul Winkelbereich Platzbedarf (Zyklen/h) Anwendungen
Forderrichtung
e max. 2000
45°/90° max. 2000

P

max. 1500

d

max. 350

>

max. 6000

-

max. 350

ROBOTUNITS




Staudruckloses Fordern

Der Rollenforderer mit staudruckloser Logik (ZPA - zero pressure accumulation — Logik) ist in einzelne Zonen aufgeteilt.
Die unterschiedlichen Zonen sind untereinander verbunden und kommunizieren miteinander. Lauft ein Transportgut auf
eine belegte Zone zu @, bleibt das Trans ortgut auf der vorherigen freien Zone © stehen. Werden belegte Zonen frei (4}
folgen vorgelagerte Zonen automatisch é

Vorteile

+,Plug and Play” Losung mit dezentral gesteuertem Controller — keine ibergeordnete Steuerung erforderlich
+ Es drehen sich nur die benétigten Rollen — energieeffizient

+ Staudruckloses (beriihrungsfreies) Fordern

Antriebstechnik

Antriebskopf fiir
Kraftiibertragung
mittels Poly-V Riemen

Birstenloser 24V
Gleichstrommotor

Vorteile gegeniiber 230/400V:

+ Weniger Energieverbrauch und Betriebskosten

+ Geringerer Verschleil und somit weniger Wartungsaufwand
+ Reduzierte Gerdauschentwicklung

Eingreifschutz in Rolle integriert

ROBOTUNITS
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EN Rollenforderer Gerade

Anwendung Variante ohne Seitenfiihrung
Staudruckloses Fordern von Férdergiitern in

verschiedenen GréRRen E #
Technische Daten % |
Biirstenloser 24 V Gleichstrommotor

120
. b
QE
ot

Speed Code / Geschwindigkeit:

15 = 2 bis 20 m/min (Alternativ) Lichte Weite =
20 =10 bis 28 m/min (Standard) 40 Fordergutbreite + 10 mm 40
35 =15 bis 50 m/min (Alternativ) Rahmenbreite

Temperaturbereich von +2°C bis +40°C
Max. Dauerstrom pro Motorrolle: 2,5 A

@ Dauerstrom pro Motorrolle: 1,5 A Variante mit Seitenfiihrung
Unterstiitzte Steuerungsprotokolle: Antrieb der Rollen Giber Poly-V Riemen o o
® Rollenmaterial: Stahl verzinkt s :
i%% wgdbus CC'Link Riemenmaterial: Chloropren mit PA Zugtréger i P ¢
Rahmenmaterial: Aluminium seidenmatt ]| |- -
) st . I ’{5
Etheri‘et/IP EtherCAT. ™ eloxiert o [ f °

max. Fordergutgewicht 100 kg E
Lichte Weite =
. 40 Férdergutbreite + 10 mm 40
Steuereinheit: i
Komplett verkabelt inkl. Sensoren Rahmenbreite
Seitenfiihrung fiir Rollenforderer Konfiguration: Optionales Rollenmaterial:
siehe Seite 51 Staudrucklose Steuerlogik Edelstahl
(nicht bei EtherCAT) PU bzw. PVC Gummierung
Abmessungen
Forderrichtung
Rollenfordererlénge
Zone Zone Zone
g
L= |15 =X K - = =
e | |
R | |
5 5% |
5 =8| | |
HE+ I | |
g g =y |
3| x s
£ |
q i Bl |
Rollenteilung
x: Abhangig von der Férdergutlange
Standard Abmessungen
Beschreibung Fordergut (LxB)  Lichte Weite Rahmenbreite Rollenteilung Standardlange bis
Rollenforderer Gerade 400 x 300 mm 310 mm 390 mm 105 mm 6000 mm
Rollenforderer Gerade 300 x 400 mm 410 mm 490 mm 80 mm 6000 mm
Rollenforderer Gerade 600 x 400 mm 410 mm 490 mm 160 mm 6000 mm
Rollenforderer Gerade 400 x 600 mm 610 mm 690 mm 105 mm 6000 mm

Sonderbreiten (Lichte Weite min. 310 mm, Lichte Weite max. 1210 mm), Sonderlangen und Sonderrollenteilung sind auf Anfrage maglich.

Richtwert fiir Rollenteilung: Fordergutlange in Forderrichtung / 3,75

Zeichnungen: MaRe in mm

ROBOTUNITS
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R5A Schragrollenforderer

Anwendung
Ausrichten von Fordergiitern in verschiede-
nen GrolRen an einer Kante ~

@50
21
_I—

E(
"+ ——— N
Technische Daten -

Birstenloser 24 V Gleichstrommotor o [T | o
Speed Code / Geschwindigkeit: Lichte Weite =
15 = 2 bis 20 m/min (Alternativ) 40 Férdergutbreite + 10 mm 40
20 =10 bis 28 m/min (Standard) Rahmenbreite

35 =15 bis 50 m/min (Alternativ)

Temperaturbereich von +2°C bis +40°C

Max. Dauerstrom pro Motorrolle: 2,5 A Optionales Rollenmaterial:

@ Dauerstrom pro Motorrolle: 1,5 A Edelstahl

Antrieb der Rollen tber Poly-V Riemen

Rollenmaterial: Stahl verzinkt

Riemenmaterial: Chloropren mit PA

Zugtrager

Rahmenmaterial: Aluminium seidenmatt

eloxiert

max. Fordergutgewicht 50 kg

120

Steuereinheit:
Komplett verkabelt, optional mit Sensorik

Versatz pro Meter: 173 mm

Abmessungen

Forderrichtung
—_—

Lange

Rahmenbreite
Lichte Weite
Fordergutbreite + 10 mm

= O L)L
L / Rollenteilung | Rollende Seitenfiihrung

Lichte Weite min. 310 mm, Lichte Weite max. 1210 mm

Anfrage/Bestellung

Nutzen Sie bitte unser Anfrageblatt unter www.robotunits.com

Zeichnungen: Malle in mm

ROBOTUNITS
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R5M Rollenforderer Einschleuser

Anwendung

Staudruckloses Fordern und einschleusen
in eine Forderstrecke von Fordergiitern in
verschiedenen GréRRen

120
E}
k

E
-

Technische Daten
Birstenloser 24 V Gleichstrommotor
Speed Code / Geschwindigkeit: Lichte Weite =

15 = 2 bis 20 m/min (Alternativ) 40 Fordergutbreite + 10 mm 40
20 = 10 bis 28 m/min (Standard) Rahmenbreite
35 = 15 bis 50 m/min (Alternativ)
Temperaturbereich von +2°C bis +40°C
Max. Dauerstrom pro Motorrolle: 2,5 A Optionales Rollenmaterial:
@ Dauerstrom pro Motorrolle: 1,5 A Edelstahl
Antrieb der Rollen tber Poly-V Riemen PU bzw. PVC Gummierung
Unterstiitzte Steuerungsprotokolle: Rollenmaterial: Stahl verzinkt
® Riemenmaterial: Chloropren mit PA
i%%%%g wgdbus CC'Link Zugtrager
Rahmenmaterial: Aluminium seidenmatt
— .
EthenVet/IP EtherCAT. eloxiert
max. Fordergutgewicht 50 kg
Steuereinheit:
Seitenfiihrung fiir Rollenforderer Komplett verkabelt inkl. Sensorik und Schalt-
siehe Seite 51 schrank
Konfiguration:
Staudrucklose Steuerlogik mit nachgelager-
tem Rollenforderer (nicht bei EtherCAT)
Abmessungen Layout
Forderrichtung Rollenforderer Gerade mit Einschleuser
—_—
Standard Rollenférderer Gerade Lichte Weite + 40 mm
@ 54 (Qgummiert) Rollenteilung RT
=t
<t 2
£ IIR4 Y2
of 1 2 | | | £
I ERS ] 2 E
2lz5 i
Zles V77 ,_
5[5 8 | 4 =
i Q|7 o
Llo.
4
o — — — —
<| £ o
@
7 =
Forderrichtung
—_—
Standard Abmessungen
Beschreibung Fordergut (LxB) Lichte Weite Rahmenbreite Rollenteilung Standardléngen bis
Rollenforderer Einschleuser 400 x 300 mm 310 mm 390 mm 105 mm 6000 mm
Rollenforderer Einschleuser 300 x 400 mm 410 mm 490 mm 80 mm 6000 mm
Rollenforderer Einschleuser 600 x 400 mm 410 mm 490 mm 160 mm 6000 mm
Rollenforderer Einschleuser 400 x 600 mm 610 mm 690 mm 105 mm 6000 mm

Sonderabmessungen sind auf Anfrage maglich.

Zeichnungen: Male in mm

ROBOTUNITS



Unterstiitzte Steuerungsprotokolle:

ﬁ% ) #Modbus CCeLink

—
Ethern'et/IP EtherCAT.

Seitenfiihrung fiir Rollenforderer
siehe Seite 51

Abmessungen

Rollenforderer Kurve

Anwendung
Staudruckloses Fordern von Fordergiitern in
verschiedenen Gréfien

Technische Daten

Birstenloser 24 V Gleichstrommotor
Speed Code / Geschwindigkeit:

15 =2 bis 20 m/min (Alternativ)

20 = 10 bis 28 m/min (Standard)

35 =15 bis 50 m/min (Alternativ)
Temperaturbereich von +2°C bis +40°C
Max. Dauerstrom pro Motorrolle: 2,5 A

@ Dauerstrom pro Motorrolle: 1,5 A
Antrieb der Rollen tber Poly-V Riemen
Rollenmaterial: Stahl verzinkt mit konischen
Kunststoffaufsatzen aus PP mit 10 % GF
Riemenmaterial: Chloropren mit PA
Zugtrager

Rahmenmaterial: Aluminium seidenmatt
eloxiert

max. Fordergutgewicht 100 kg

Steuereinheit:
Komplett verkabelt inkl. Sensoren

Konfiguration:
Staudrucklose Steuerlogik
(nicht bei EtherCAT)

N o
d - '
ol | K T ———f————
N e |
L] 'l' N L]
o 1
T
40 Lichte Weite 40
Rahmenbreite = Lichte Weite + 80 mm

Standardwinkel

AuBenradius =
660 mm + Rahmenbreite

0(‘300

R7.

(457

%
v

Zone Forderrichtung

8\)01

€9
oS

40 Lichte Weite

Rahmenbreite

Die Lichte Weite ist abhangig von der Férdergutabmessung. Lichte Weite min. 310 mm, Lichte Weite max. 1040 mm.

Sonderkurvenwinkel sind auf Anfrage méglich.

Anfrage/Bestellung

Nutzen Sie bitte unser Anfrageblatt unter www.robotunits.com

Zeichnungen: Malle in mm

ROBOTUNITS
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R5T0050 Eckumsetzer 50

Anwendung

Rechtwinkliges Umsetzen von Férdergiitern
in verschiedenen GroéRen:

Gewicht max. 50 kg:

min. 300 x 400 bis max. 800 x 800 mm L.
Gewicht max. 20 kg:
min. 300 x 400 bis max. 400 x 1300 mm ® ® ®
Integrierbar in jede Zone eines geraden
Rollenforderers.

24 o

|
/h/i_}le\q

Hub
4

N
N
—(‘{
Ve
<
5

117

120

Technische Daten

Birstenloser 24 V Gleichstrommotor fiir Hub

und Riemen

Temperaturbereich von +2°C bis +40°C

Max. Dauerstrom pro Motorrolle: 3,5 A
Unterstiitzte Steuerungsprotokolle: Rollenmaterial: Stahl verzinkt

® Zahnriemenmaterial: PU
i%% $Modbus CCiLink Zeit fiir Hub: 0,5 s

Max. Geschwindigkeit: L

Rahmenbreite RB1
Lichte Weite LW1

— . I I
Etheriet/IP EtherCAT. <20 kg: 48 m/min ‘
<40 kg: 33 m/min Mitten-
abstand
< 50 kg: 26 m/min MAN
max. Fordergutgewicht: 50 kg Lichte Weite LW2
(Rahmen min. 335)
Steuereinheit: Rahmenbreite RB2

(Rahmen min. 415)

Komplett verkabelt inkl. Sensoren
Konfiguration:

Staudrucklose Steuerlogik mit vor- und nach-
gelagertem Rollenforderer (nicht bei EtherCAT)

Abmessungen

Forderrichtung

I

Lichte Weite LW 2 Max. Férdergutabmessungen bei max. 20 kg:

Rahmenbreite RB 2 Lange 400 mm, Breite 600 mm (Rahmenbreite 1380 mm)

RT 1 Eckumsetzer fiir 2 Zonen

Rahmenbreite RB 1
Rahmenbreite
2 x Rahmenbreite 1

Lichte Weite LW 1
Rahmenbreite 1
Lichte Weite 1

Forderrichtung
>
RT 2
Rahmenbreite 1
Lichte Weite 1

Anfrage/Bestellung

Nutzen Sie bitte unser Anfrageblatt unter www.robotunits.com

Zeichnungen: MaRe in mm

ROBOTUNITS



R Eckumsetzer 100

Anwendung

Rechtwinkliges Umsetzen von Fordergiitern
in verschiedenen GréfRen von min. 400 x 600
mm bis max. 1200 x 1200 mm.

Integrierbar in jede Zone eines geraden
Rollenforderers.

46

Hub

20

7
9

120 108

13

Technische Daten

Birstenloser 48 V Gleichstrommotor fiir Hub
und Riemen ® ° ° B e
Temperaturbereich von +2°C bis +40°C I
Max. Dauerstrom Motor Hub: 6,6 A
Max. Dauerstrom Motor Riemen: 8,6 A
Zahnriemenmaterial: PU

Zeit fir Hub: 0,5 s

Max. Zykluszeit bei 35 kg und Fordergut
600 x 400 mm: 900 Zyklen / Stunde
max. Fordergutgewicht: 100 kg

Rahmenbrite RB1
Lichte Weite LW1

Mitten- Mitten-
Steuereinheit: abstand | abstand

MAn MA1

Im 48 V Motor integrierte Motorsteuerung,

inkl. 5 m Kabel mit offenem Ende Lichte Weite LW2

Rahmenbreite RB2

Konfiguration:

Antriebe fiir Hub und Riemen werden vor-
eingestellt, Steuerung kundenseitig durch
Uibergeordnete Steuerung liber 24 VDC 1/0’s

Abmessungen

RT 1 (= 105)

Rahmenbreite RB 1
Lichte Weite LW 1

Forderrichtung

RT 2

‘ | Lichte Weite LW 2 |

Rahmenbreite RB 2

Anfrage/Bestellung

Nutzen Sie bitte unser Anfrageblatt unter www.robotunits.com

Zeichnungen: Male in mm

ROBOTUNITS
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Dreheinheit mit Rollenforderer

Anwendung
N
Lagerichtiges Drehen von Fordergiitern in L |
verschiedenen GréRRen f e i e
5| I 5| ,é
Technische Daten .k ' J.
Biirstenloser 24 V Gleichstrommotor !
Temperaturbereich von +2°C bis +40°C E
Max. Dauerstrom pro Motorrolle: 2,5 A
Drehbereich: 0° — 270° Mitnehmerplatte D
Verfahrzeit fir 90°: 2,5 s .
Unterstiitzte Steuerungsprotokolle: max. Férdergutgewicht 50 kg e X~ ¢~ e
® === I
. /| B 0 5
i%%%%g Wndbus CC'Lmk Steuereinheit: ol |/ |} |
Komplett verkabelt inkl. Sensoren “g’» H ' i
) —— @
EthenVet/IP EtherCAT. ™ ST e N
Konfiguration: 3 ] | §
Staudrucklose Steuerlogik mit vor- und N (N
@ Seitenfiihrung fiir Rollenforderer nachgelagertem Rollenférderer (nicht bei N = : : z =
siehe Seite 51 EtherCAT) 1 le 4~ e
Seitenldnge S
Abmessungen
Rollenteilung RT N‘ 2
Férderrichtung
i~ o o ///_ o \\\\ o
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40| Lichte Weite |40
Rahmenbreite
Standard Abmessungen
Rollenforderer auf Dreheinheit Dreheinheit
Beschreibung Fordergut (LxB) | Lichte Weite Rahmenbreite  Rollenteilung Seitenlange S Mitnehmerplatte D
Dreheinheit mit Rollenforderer 400 x 300 mm 310 mm 390 mm 105 mm 590 mm @ 400 mm
Dreheinheit mit Rollenforderer 300 x 400 mm 470 mm 490 mm 80 mm 590 mm @ 400 mm
Dreheinheit mit Rollenforderer 600 x 400 mm 410 mm 490 mm 160 mm 790 mm @ 630 mm
Dreheinheit mit Rollenforderer 400 x 600 mm 610 mm 690 mm 105 mm 790 mm @ 630 mm

Sonderabmessungen sind auf Anfrage maglich.

Zeichnungen: MaRe in mm
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Sorter
Anwendung
Sortieren von Fordergiitern in verschiedenen ~
GroRen. Integrierbar in jede Forderstrecke
8
Technische Daten
Biirstenloser 24 V Gleichstrommotor fiir «~ ]
Drehbewegung und Rollen (2 Motorrollen &
pro Linie)
Temperaturbereich von +2°C bis +40°C
Max. Dauerstrom pro Motorrolle: 2,5 A
Sorter ohne Abdeckblech Drehbereich: -90° bis +90°
Geh&usematerial: Stahl beschichtet Modulbreite
Rollenmaterial: PU B =400/ 600/ 800 / 1000
max. Fordergutgewicht: 35 kg
max. Durchsatz: 6.000 Produkte pro Stunde
max. Rollengeschwindigkeit: 90 m/min
Unterstiitzte Steuerungsprotokolle:
®
i%% #aodbus CC-Link
) —
Ethen'et/IP EtherCAT. ™
Sorter mit Abdeckblech
Einzel-Linien-Sorter Doppel-Linien-Sorter
o I
=) S
g] )
23
S m
B
o [
T 5 854
5227 s HiER
ge=z El 57
E ccd = 5 £ X
IS SE 3 -4 g
=
. Modullange
Modulldange 5 L = 400 5
5 L =200 5
410
210

Anfrage/Bestellung

Die Auswahl des geeigneten Sorters ist abhangig von Produkt, Abmessungen, Gewicht, Durchsatz, Férdergeschwindigkeit und Auslaufwinkel.

Weitere Informationen unter www.robotunits.com oder auf Anfrage.

Zeichnungen: Malle in mm
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Heber mit Rollenforderer

Anwendung o
Staudruckloses Fordern tiber 2 Ebenen von ©
Fordergitern in verschiedenen GrofRen P i
£q
Technische Daten 23
Heber mit Drehstrom Getriebemotor 400V E

-II IIHL

Geschwindigkeit max. 1 m/s
Beschleunigung max. 0,7 m/s?
Rollenforderer mit biirstenlosem 24V Gleich-
strommotor

Geschwindigkeiten von 10 bis 28 m/min
Temperaturbereich von + 2°C bis + 40°C
Rahmenmaterial: Aluminium seidenmatt
eloxiert

Einhausung mit Polycarbonatscheiben optio-
nal mit Sicherheitstunnel und -tiire

1]

N

Unterstiitzte Steuerungsprotokolle: Steuereinheit:
Komplett verkabelt inkl. Sensoren und

®
i%%%%g *ﬂndbus CC'Link Schaltschrank

st .
Etheriet/IP EtherCAT. Konfiguration:
Staudrucklose Steuerlogik mit vor- und

nachgelagertem Rollenférderer (nicht bei
EtherCAT)

Abmessungen
© Forderrichtung
J
= -
3 o 2
- 2 5
el &
o
Rollenteilung
Breite S
Standard Abmessungen
Rollenforderer auf Heber Heber
Beschreibung Fordergut (LxB) | Lichte Weite Rahmenbreite  Rollenteilung Grundflache (SxT) Max. Hub h
Heber mit Rollenforderer 400 x 300 mm 310 mm 390 mm 105 mm 740 x 670 mm 5000 mm
Heber mit Rollenforderer 300 x 400 mm 410 mm 490 mm 80 mm 755 x 770 mm 5000 mm
Heber mit Rollenforderer 600 x 400 mm 410 mm 490 mm 160 mm 1015 x 770 mm 5000 mm
Heber mit Rollenforderer 400 x 600 mm 610 mm 690 mm 105 mm 740 x 970 mm 5000 mm

Sonderabmessungen sind auf Anfrage maglich.

Zeichnungen: MaRe in mm

ROBOTUNITS



R5F

Unterbau fiir Gerade

Anwendung

Lange

47

Unterbau fiir Rollenforderer Gerade und ‘

Schwerkraftrollenférderer Gerade

Technische Daten

Material: Aluminium seidenmatt eloxiert,
GD-Zn verzinkt, Stahl verzinkt, PA 6 bzw.
Gummi

Forderhohe
(Oberkante Rolle)

Lieferumfang 80

max. 1800

Unterbausegment fertig montiert

Unterbau Typen Standard

S

Rahmenbreite

40 H Lichte Weite | ‘40 R

Rahmenbreite

40‘ | Lichte Weite | ‘40

StellfiiRe BAS1120 | Lenkrollen CAS3080
Hohenverstellung = 30 mm % feststellbar %
5 2
z ]
Forderhohe = Unterbauhdhe + x: % Forderhhe = Unterbauhdhe + x: E
x = 96 mm (integrierte Seitenfiihrung) 5 X = 96 mm (integrierte Seitenfiihrung) ° S
x = 122 mm (ohne Seitenfiihrung) & X = 122 mm (ohne Seitenfiihrung) &
Bestellcode
Bestellcode )
Beschreibung Rahmenbreite Type Lange Forderhche
Unterbau fiir Gerade R5F o __ _NN o S

RSK

Unterbau fiir Kurve

NS

Anwendung
Unterbau fiir Rollenforderer Kurve 45° und
Kurve 90°
0

v3
Technische Daten 5%
Material: Aluminium seidenmatt eloxiert, 85
GD-Zn verzinkt, Stahl verzinkt, PA 6 bzw. 2 §

Gummi

Lieferumfang
Unterbausegment fertig montiert

Unterbau Typen Standard

S Rahmenbreite R Rahmenbreite
80 | Lichte Weite-80 |80 80 | Lichte Weite-80 | 80
StellfiiBe BAS1120 Lenkrollen CAS3080
Hohenverstellung = 30 mm 2 feststellbar ]
2 E
Forderhohe = Unterbauhdhe + x: % Forderhdhe = Unterbauhdhe + x: §
x = 122 mm (ohne Seitenfiihrung) 5 X = 122 mm (ohne Seitenfiihrung) 5
Sf 2
(Y N
Bestellcode
Bestellcode )
Beschreibung Rahmenbreite Type Kurvenwinkel  Fgrderhohe
Unterbau fir Kurve R5K o _NN o e

Zeichnungen: Malle in mm
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R5G Schwerkraftrollenforderer Gerade

Anwendung
Fordern mit Schwerkraft von Fordergditern in
verschiedenen GrélRen

Technische Daten

Rahmenmaterial: Aluminium seidenmatt
eloxiert

Rollenmaterial: Stahl verzinkt
Temperaturbereich von -20°C bis +80°C
Max. Fordergutgewicht: 100 kg

Lichte Weite min.: 90 mm
Lichte Weite max.: 1210 mm

Rollen Varianten:

@ Seitenflihrung fiir Rollenférderer - Standardrollen mit Metallager (ESD)
siehe Seite 51 - Leichtlaufrollen mit Kunststofflager (kein
ESD)

Optional mit Endanschlag

Abmessungen

Variante ohne Seitenfiihrung

o
wn
S} o~
J 9 — il o
8 == .
o |1 I]e
Lichte Weite =
40 Fordergutbreite + 10 mm 40
Rahmenbreite

Variante mit Seitenfiihrung

2 S
= S 4
Ql |=f—— —1 —————- o !
- o |T ] e
Lichte Weite =
40 Fordergutbreite + 10 mm 40
Rahmenbreite

Forderrichtung

Lénge

| > 3

40

Rahmenbreite
Lichte Weite
Fordergutbreite + 10 mm

40

Rollenteilung

Nutzen Sie bitte unser Anfrageblatt unter www.robotunits.com

Zeichnungen: MaRe in mm
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R5Z Unterbau fiir Neigung

Anwendung
Unterbau fiir Rollenforderer Gerade und
Schwerkraftrollenférderer Gerade

Technische Daten

Material: Aluminium seidenmatt eloxiert,
GD-Zn verzinkt, Stahl verzinkt, PA 6 bzw.
Gummi

Starthohe

Lieferumfang
Unterbausegment fertig montiert

max. 1800

Die Typen Breit (H und G) gewahrleisten

einen sicheren Stand fiir Rollenforderer,

deren Unterbau-Hohe 3 x groRer ist als

die Rahmenbreite.

Unterbau Typen Standard
S Rahmenbreite R Rahmenbreite
40 | | Lichte Weite | 40 40 |  Lichte Weite | 40

Stellfiite BAS1120 b | | 4 Lenkrollen CAS3080 b | |4
Hohenverstellung + 30 mm feststellbar |

200

B il IO ST

Unterbau Typen Breit

H Rahmenbreite G Rahmenbreite
Lichte Weite Lichte Weite
Stellfiike BAS1120 Lenkrollen CAS3080
Hohenverstellung + 30 mm b 4 feststellbar D 9
min.
100 min.
100

11 L 5 v

Bestellcode

Bestellcode B
Beschreibung Rahmenbreite Type Lénge Starthdhe Endhohe
Unterbau fiir Neigung R5Z e _NN o S e

ROBOTUNITS
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Seitenfiihrung Gurt-, Zahnriemen-, Modulbandforderer

Siehe Katalog

Seite 16 (C4N)
Seite 18 (C5N)
Seite 20 (C8N)

Gurtforderer (Integriert)

Flihrungsbereich
bei Standard
Vierkantrohrlange
150 mm
(Sonderlange
maoglich)

Gurtforderer

Flihrungsbereich
bei Standard
Vierkantrohrlange
150 mm
(Sonderlange
maoglich)

Zahnriemenforderer

Fiihrungsbereich
bei Standard
Vierkantrohrlange
150 mm
(Sonderlange
maoglich)

Modulbandférderer

Konstruktionshinweis

flexibel
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100 (Kurve)

/ 120 (Gerade)

Hohe
%k Hohe

Empfehlung Héhe Seitenfiihrung

ROBOTUNITS
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Seitenfiihrung Rollenforderer

Integriert (nur bei Rollenforderer Gerade) Siehe Katalog Seite 38

24

Starr

Flexibel, mit Uberstand Fiihrungsbereich
bei Standard
Vierkantrohrlange
150 mm
(Sonderlange

moglich)

100 44
(144)

Flexibel, ohne Uberstand Fiihrungsbereich
bei minimaler
Vierkantrohrlange
30 mm

(andere Lange

moglich)

Montagehinweise

Stossstelle
max. 3000 (Verbindung mit Gewindestift GST M08x040)

OO PR, LR

¥ | ;ﬁ IT |
l{ il s i

i I ";F i

100 | max. 500 | % %

max. 500 max. 500

Seitenfiihrung Sockel bzw. Clip gleichmaRig aufteilen.
ACHTUNG! Maximale Abstéande nicht iberschreiten!

ROBOTUNITS
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COP4561 Seitenfiihrung Sockel

Anwendung
Zur individuellen Positionierung der Seiten-

fihrun
g 36 33

Technische Daten

I

1

Material: Grundteil PA6 schwarz i J
@ I

Halterungen PA6 GF30 schwarz
Abdeckkappe 18x18 PE-LLD
Befestigungsmaterial Stahl verzinkt

Lieferumfang /-:\

1 Seitenfiihrung Grundteil | —

1 Seitenflihrung Halterung Mutter a S

1 Seitenflihrung Halterung Schraube o g o

2 Zylinderschrauben ISO 4762 M5x25 [

2 Sechskantmuttern 1ISO 4032 M5 % g

1 Zylinderschraube Extrem Niederkopf
M8x30 037.5

1 Sicherungsscheibe 8,4x13x0,8

1 Sechskantmutter ISO 4032 M8

1 Abdeckkappe CAP1818
2 Passscheiben 8x14x0.5 DIN988

78

Anziehdrehmoment

Zylinderschrauben ISO 4762 M5x25: 6 Nm
Zylinderschraube Extrem Niederkopf M8x30:
10 Nm

Montagehinweis

Bestellcode
Artikelnummer Artikel Beschreibung Gewicht
COP4561 Seitenfiihrung Sockel Lange 6050 mm 0,095 kg

ROBOTUNITS



Seitenfiihrung Halter

Anwendung
Zur individuellen Positionierung der Seiten-
fiihrung

Technische Daten

Material: Klemmteil PA6.6 schwarz
Abdeckkappe 15x15 PE-LLD
Vierkantrohr Aluminium EN AW-6060-T66
Befestigungsmaterial Stahl verzinkt

Lieferumfang

1 Seitenfiihrung Klemmteil

1 Zylinderschraube ISO 4762 M5x14

1 Sechskantmutter ISO 4032 M5

1 Abdeckkappe CAP1515

1 Vierkantrohr 15x15 Lange 150 mm bzw.
zugeschnitten

L+26.5

L+20

~
Bestellcode
Artikelnummer
COL9000SNN
COP9001

Artikel
Seitenfiihrung Halter
Seitenfiihrung Halter

Beschreibung
zugeschnitten
Lange 150 mm

1) Bitte ergdnzen Sie den Bestellcode um das Langenmaf

Zeichnungen: Malle in mm

ROBOTUNITS

Gewicht

0,045 kg

53



54

Seitenfiihrung Clip

Anwendung
Zur Aufnahme der Seitenfiihrung

Technische Daten
Material: PA6 schwarz

Lieferumfang
10 Seitenfiihrung Clips

Montagehinweis

L

Bestellcode
Artikelnummer Artikel Beschreibung Gewicht/Stiick
COP4570 Seitenfiihrung Clip Pack 10 Stk. 0,020 kg

COP4590 Seitenfiihrung Endstiick

Anwendung
Zum Abdecken offener Enden der Seiten-
fiihrung am Ein- bzw. Auslauf

Technische Daten

Material: !
PP ESD schwarz |
. | o
Lieferumfang | 3
4 Seitenfiihrung Endstiicke |
g |
[
[
n
N o
|
Bestellcode
Artikelnummer Artikel Beschreibung Gewicht/Stiick
COP4590 Seitenfiihrung Endstiick Pack 4 Stk. 0,010 kg

ROBOTUNITS



Seitenfiihrung Kunststoff

Anwendung
Kunststoffprofil zur Herstellung von Seiten-
fihrungen

Technische Daten

Material: PVC-U schwarz

Kunststoffprofil mit Heilluftfohn warm
verformbar (Erweichungstemperatur 80°C)

Anwendungen

Kanalisierung

21

Bestellcode

Artikelnummer Artikel Beschreibung Gewicht/Meter
COL4590SNN Seitenfiihrung Kunststoff, zugeschnitten 0,340 kg
COL4590NNN Seitenfiihrung Kunststoff, Stange Lange 3000 mm 0,340 kg

Zeichnungen: Malle in mm
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