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1.1

1.2

Obecné

Vyrobce zafizeni

Robotunits GmbH

Dr. Walter Zumtobel Str. 2
A-6850 Dornbirn

Tel. +43 5572 22000 200
Fax +43 5572 22000 9200
info@robotunits.com
www.robotunits.com
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01

ROBOTUNITS

13.01.2023



2.1 Zamyslené pouziti

Otoéna stanice doplnuje véleckovy dopravni systém Robotunits a slouzi k otoceni
dopravovaného zbozi do spravné polohy. Technické tdaje viz kapitola 3.

JelikoZ je oto€na stanice dodavana véetné ovladani, jedna se ve smyslu smérnice o
strojnich zafizenich 2006/42/ES o ,kompletni stroj“. Prohlaseni o shodé viz pfiloha.

Otocna stanice je navrzena a vyrobena
* k pfepravé kusového zbozi nebo kapalin bez stagnaéniho tlaku v kontejnerech.
* pro pouziti v primyslu a obchodu.

/\ POZOR

Nebezpeci nevyskolenymi osobami

Obsluhu oto¢né stanice smi provadét pouze proskolené osoby

2.2 Divodné predvidatelné nespravné pouziti
Neni povoleno:

* Provoz bez bezpecnostnich zafizeni

* Manipulace se stévajicimi bezpe¢nostnimi zafizenimi, jejich obchazeni nebo zplisobeni
jejich nefunkénosti

* Pouziti ve vodé nebo pod vodou

* Preprava zvifat a lidi

* Preprava horkych latek a predmét(i > 40 °C

* Doprava kyselin a pouziti v kyselinach, agresivnich latkach, abrazivnich materidlech a
latkach

* Preprava prili§ vysokou rychlosti

* Poskozeni v disledku nespravné instalace

* Pouziti v prostfedi s nebezpecim vybuchu

* Pouziti v korozivnim prostredi
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2. Bezpecnost

2.3 Obecné bezpecnostni pokyny

* dbat vnitrostétnich zédkon( a predpisti o bezpec¢nosti a ochrané zdravi
* Precteni a pochopeni navodu k obsluze oto¢né stanice

®P

/A NEBEZPECI

Nebezpeci zplisobené rotujicimi valci

Riziko zranéni rozdrcenim nebo porezanim hornich a dolnich
koncetin

Neni povoleno:

Sténi a chlize na oto¢né stanici a rdmu
Zasahovani mezi dva vélce béhem provozu

Zasahovani mezi valeckovy dopravnik a ochranny krouzek
béhem provozu

Zasahovani mezi hnaci femen a hlavu hnaciho femene béhem
provozu

2.4 Bezpecnostni zafizeni

Otoc¢na stanice smi byt provozovana pouze v plvodnim stavu (se véemi bezpe¢nostnimi
zafizenimi). V§echny dodané bezpecnostni komponenty musi byt namontovany a musi
bezvadné plnit bezpe€nostni funkci.

ROBOTUNITS
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2. Bezpecnost

Ochranna kruhova obruc¢

Ochrana proti zachyceni horni

Ochrana proti zachyceni dolni

Pfi montazi nebo kompletaci zafizeni je tfeba brat v Uvahu ,integraci bezpec¢nosti“. Integra-
tor nebo provozovatel musi zajistit, aby byla zavedena dals$i vhodna ochranna a bezpecnost-
ni zafizeni.

/A VAROVANI

Nebezpeci v disledku chybného pfipojeni
Otoc¢nou stanici pfipojujte pouze pres dostate¢né dimenzovanou
napéjeci jednotku

* Instalace kvalifikovanym a autorizovanym elektrotechnickym
odbornikem
* Dbejte technickych udaju v kapitole 3
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3.1 Mechanické

* Hmotnost prepravovaného materiélu: kg (max. 50 kg)

* Hmotnost otocné stanice: max. 100 kg (v zavislosti na provedent)
* Rozte¢ vélecku: mm

* Doba realizace: min. 10,3 s

* Doba jizdy otoceni 0 90°: 225s

* Rychlost valeckového dopravniku: m/min

* Emise hluku Sifeného vzduchem: 67 dBA

3.2 Dopravovany material

Udaje specifické pro zékaznika naleznete v dodaném ,Dokumentu zékaznika"
* Rozméry: mm

* Material:

3.3 Rozlozeni

RozloZeni viz priloha!

3.4 Elektfina

Udaje o pfipojeni otoéné stanice (bez napajeni)

* Ridici napéti: 24VDC
* Trvaly proud na vélec motoru: max. 3,5 A
* Rozbéhovy proud na valec motoru: max. 5 A

Udaje o pfipojeni s napajecim zdrojem Robotunits

* Napéti: 400 VAC
* Pripojeni: Zéstrcka CEE (16 A)

3.5 Okolni podminky

* Okolni teplota: +2°C az +40°C

(vyvarujte se teplotnim Sokdm)
* Rozsah vlhkosti: <90 %
* Otfesy: <05¢

ROBOT



4. Mechanickd konstrukce

Valeckové dopravniky

Otocna stanice

Profil vale¢kového dopravniku / Nosna konstrukce

pro montaz ovladace
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5. Provoznirezimy

5.1 Preprava vilevo

Vyrobek je dopravovan déle ve spravné poloze:

Vyrobek je dopravovan dale oto¢en o 180°:

ROBOTUNITS



5. Provoznirezimy

5.2 Preprava vpravo

Vyrobek je dopravovan déle ve spravné poloze:

Vyrobek je dopravovan dale oto¢en o 180°:

| 10
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6. Preprava a skladovani

6.1 Podminky skladovani/prepravy

VAROVANI

Nebezpeci zranéni v diisledku prevraceni otocné stanice

Riziko zranéni rozdrcenim nebo pofezanim hornich a dolnich
kongetin

* pfri prepravé a skladovani zajistéte stroj proti prevraceni

NAPOVEDA

Vécné skody v disledku nespravného skladovani
Vniknuti vihkosti mdze stroj poskodit.

* neskladujte venku

6.2 Pozadavky na dopravni prostredek

/A NEBEZPECI

Smrt nebo vazné zranéni zplisobené zvednutym bfemenem

Pri pfepravé otocné stanice hrozi nebezpeci ohrozeni zivota v
dusledku padu biemene.
* Pou?ziti vhodnych dopravnich prostredkd

* pfi zveddni stroje dbejte na polohu tézisté

* Zakaz zdrzovani se pod bfemenem

ROBOTUNITS



7. Uvedeni do provozu

7.1  Pozadavky na personal

Veskeré prace na stroji smi provadét pouze kvalifikovani a povéreni odbornici.

7.2  Montaz stroje

Dbejte montéazniho navodu.
Pripevnéte stroj k ramu vale¢kového dopravniku Robotunits.

7.3 Pripojeni stroje

Pfipojeni stroje musi provést vyskoleny odbornikem na elektroinstalace.

NEBEZPECI

Smrt nebo vazné zranéni v disledku trazu elektrickym
proudem

V pfipadé chybného pfipojeni a nedostate¢ného ochranného
uzemnéni hrozi nebezpedéi drazu elektrickym proudem.

& * Dbejte opatreni tykajici se elektromagnetické kompatibility
(EMC)

* pro zaji$téni trvalého vyrovnani potenciall

* Zkontrolujte funkénost a vyhovujici stav oto€né stanice

* Dbejte schématu zapojeni (viz pfiloha)

* Pripojeni ramu k ochrannému uzemnéni

* Pripojte 0 V napdjeci jednotky k ochrannému uzemnéni

* Priinstalaci v blizkosti pracovisté zabudujte do pfivodniho potrubi zafizeni pro odpojeni
od sité, abyste jej mohli v pfipadé nouze vypnout

| 12
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7. Uvedeni do provozu

7.4 Rozsah otaceni

Poloha pohonu

Start Oo 1o

180°

Mrtvé zéna
| (mech. pevnd zarazka)

@

7.5 Prvni uvedeni do provozu

Pred prvnim uvedenim do provozu zkontrolujte:

1. Spravnou instalaci vSech bezpecnostnich zafizeni a krytQ. Pfi zvySeném riziku padu
dopravovaného materidlu je nutné namontovat doplrfikova ochranna zafizeni.
2. Spravné pfipojeni oto¢né stanice k dopravnikové technologii.

3. Rychlost a smér jizdy po prvnim spusténi vale¢kového dopravniku.

[ 13
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8. Provoz

Otocna stanice je pfipravena k provozu ihned po zapnuti a je ve vychozi poloze podle znézor-
néni v bodu 7.3.

/A NEBEZPECI

Nebezpeci zplisobené rotujicimi valci a padajicim
prepravovanym zbozim

Riziko zranéni rozdrcenim nebo pofezanim po celém téle
* noste pfiléhavé pracovni obleceni
* pokud mate dlouhé vlasy, noste sitku na vlasy

* noste bezpecnostni obuv s ochrannou ¢epici

9. Udrzba: Cisténi a kontrola

Spravna péce o stroj je pfedpokladem bezporuchového provozu a dlouhé Zivotnosti.

VAROVANI

Nebezpeci zpliisobené rotujicimi valci
Nebezpeci poranéni rozdrcenim rukou a prstd

* Stroj pred ¢isténim vypnéte

Préce provadéné pracovniky obsluhy:

* Zastaveni stroje

* Cistéte suchymi nebo mirné navlh&enymi mékkymi hadfiky

* V pripadé vétsiho znecisténi vysajte

* V pripadé potfeby vycistéte senzory

* Vizudlni kontrola poskozeni, pfip. zadejte opravu Udrzbé ve vyrobnim zavodé.

| 14
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10. Udrzba: Udrzba a odstrafovani zavad

Seznam néhradnich dill naleznete v pfiloze.

Prace, které musi provadét vyskoleny odborny personal z oddéleni udrzby zavodu:

/A VAROVANI

Nebezpeci zplisobené rotujicimi valci
Nebezpeci poranéni rozdrcenim rukou a prstd

* Pred provadénim udrzby stroj vypnéte

Tabulka udrzby

Misto udrzby Interval udrzby _

Elektrické instalace 2x roéné

Ozubeny femen 2x rocné

Sklad 2x roéné

Sroubové spoje po prvnim 1 mésic poprvnim
uvedeni do provozu uvedeni do provozu
Sroubovych spojl 1x roéné

Sensory v pfipadé poruchy

ROBOTUNITS

Vizudlni kontrola poskozeni a
tésnéni

Vizudlné zkontrolujte, zda nenfi
poskozeny (napf. praskliny nebo
porovitost)

kontrola pevného uchyceni

kontrola pevnosti

kontrola pevnosti

Odstrarnite pfipadné necistoty

| 15



10. Udrzba, opravy, odstrafiovani zavad

10.1 Vymeéna ozubeného femene

1.

o O—

Odstrante valeckovy Sejméte ochranu proti " Uvolnéte ozubeny femen
dopravnik véetné zachyceni a pohonny
kabelaze kotoué

Vyménte ozubeny femen w Napnéte ozubeny femen " Namontujte ochranu "
proti zachyceni a
pohonny kotou¢

)
Upevnéte a pfipojte W
véleckovy dopravnik

| 16
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10. Udrzba, opravy, odstrafiovani zavad

10.2 Vyména motoru

1.

|

LIP®
e

o O—

@
=

‘ ~a

Demontujte ochranu
proti zachyceni na strané
motoru

Uvolnéte ozubeny femen a
odmontujte motor

Odmontujte femenici
ozubeného femene a
motorovou desku k motoru

4. 5. ¢ 6.
I-. s
| i O O
L | N
i
Vyménte motor W Pripevnéte femenici " Namontujte motor a "
ozubeného femene a napnéte ozubeny femen
motorovou desku k
motoru
7.

Namontujte ochranu
proti zachyceni

ROBOTUNITS
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11. Likvidace

Vyrobek obsahuje cenné materidly (kovy, plasty, elektrické sestavy), které Ize recyklovat
oddélené.

Po skonceni zivotnosti odevzdejte vyrobek do specializovaného likvida¢niho strediska.

11.1 Kabelaz / Schéma zapojeni

Viz pfiloha!

| 18
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Jako vyrobce stroje prohlasujeme na vlastni odpovédnost, Ze nize popsany stroj je v souladu
s dale uvedenymi harmonizaénimi pravnimi predpisy EU. Jako zaklad pro shodu byly pouzity
uvedené prislusné harmonizované normy EU a pfipadné dalsi specifikace.

Vyrobce: Robotunits GmbH
Dr. Walter Zumtobel Strasse 2
6850 Dornbirn, AUSTRIA

r m
Produkt:

L _I
Pfislusné harmonizaéni pravni predpisy (smérnice):
2006/42/ES (09.06.2006) Smérnice o strojnich zafizenich
2014/30/EU (29.03.2014) Smeérnice o elektromagnetické kompatibilité

Pouzité harmonizované normy:

EN ISO 12100:2010 Bezpecnost strojnich zafizeni - VSeobecné zasady pro kon-
strukci — Posouzeni rizika a snizovani rizika

EN 60204-1:2018 Bezpe&nost strojnich zafizeni - Elektricka zafizeni strojti - Cast
1: Obecné pozadavky

EN 619+ A1:2010 Kontinualni manipulacni zafizeni a systémy - Bezpecnostni po-

zadavky na zafizeni pro mechanickou manipulaci s prepravni-
mi jednotkami

Osoba povérena sestavenim

technické dokumentace: Robotunits GmbH
Dr. Walter Zumtobel StralRe 2
6850 Dornbirn, AUSTRIA

Podepsal za a jménem spolecnosti: Robotunits GmbH
Christian Beer
Dornbirn, 13.01.2023 Jednaci spolecnik spolecnosti

ROBOT
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ROBOTUNITS

Vyhrazujeme si pravo kdykoli provést technické zmény.
Neprebirame Zadnou odpovédnost za chyby v sazbé nebo tisku.

Rakousko * Némecko + Svycarsko * Itélie « Francie « Spanélsko * Cesko * USA + Austrélie

www.robotunits.com
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